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ИНСТРУКЦИИ 

В настоящем руководстве приведены краткие пояснения по программному обеспечению для 
контроля оборудования. В документе также содержится информация о правильном и надлежащем 
управлении парком двигателей WEG. 

 
Предупреждения о безопасности в руководстве 

В настоящем руководстве используются следующие знаки опасности. 
 

 

 

ВНИМАНИЕ! 

Цель настоящих предупреждений заключается в предотвращении возникновения проблем 
у пользователя. 

 

 
Сокращения и определения 

 
 
 

Всплывающее окно 
(Pop-up) 

Окно меньше размера экрана. 

MFM Управление парком двигателей WEG. 

Справка Ссылка на систему справки для пользователя. 

Авторизация Место для доступа пользователя в систему; обычно требуется ввод ИМЕНИ 
ПОЛЬЗОВАТЕЛЯ и ПАРОЛЯ. 

Выход из системы Место выхода пользователя из системы. 

Увеличение Функция увеличения или сокращения размера предмета для детального просмотра. 

Explorer Используется для просмотра дерева навигации по системе. 

Объект Набор установок. 

Установка Заводская установка. 

Устройство Тип «Двигатель» или «Другой». 

JSON Аббревиатура названия языка программирования Java Script Object Notation. 

API Application Programming Interface — интерфейс прикладного программирования. 
Набор стандартных программ и шаблонов, созданных в программном обеспечении. 

MQTT Протокол обмена легкими сообщениями для датчиков и мобильных устройств. 

TLS Протокол безопасности, обеспечивающий безопасность связи по сети. 

Программное 
обеспечение 

Компьютерная программа, образованная набором инструкций, контролирующих 
работу компьютера. 

 
 
 

 

Введение 
 

Для полного понимания процедур управления, содержащихся в настоящем руководстве, 
рекомендуется, чтобы пользователь, эксплуатирующий систему WEG MFM, имел знания о 
технологическом процессе, для которого предназначено программное обеспечение. В настоящем 
руководстве описаны принципы эксплуатации WEG MFM с использованием связи с системой WEG 
MotorScan в качестве примера. 

Перед использованием системы WEG MFM необходимо ознакомиться со всеми инструкциями, 
полностью выполнить указания и усвоить примечания. Инструкцию хранить в безопасном месте 
для последующего использования. 

. 
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1. КРАТКОЕ РУКОВОДСТВО ПО ПЕРВОМУ ПРИМЕНЕНИЮ 

Настоящий раздел предназначен для пользователей, эксплуатирующих систему WEG MFM в первый 

раз, и содержит описание основных функций продукта. Пользователи, знакомые с MFM, могут перейти к 

стр 50, с которой начинается детальное описание функций системы. 

Новые пользователи, знакомые с требованиями к системе (дополнительная информация приведена 

в п. 2.1.4 «Системные требования» на стр. 50), должны ознакомиться с описанными ниже шагами. 

 
1.1. РЕГИСТРАЦИЯ 

Откройте любой браузер по своему желанию и введите https://mfm.wnology.io/login. 

 

Рис 1 - Страница авторизации WEG MFM 

Нажмите на кнопку «Create account» (создать учетную запись) для создания новой учетной записи, как 
показано ниже: 
 

Рис. 2 – Окно входа в систему 

 

 
Введите свое имя, фамилию, адрес электронной почты (важно указать действительный адрес 

электронной почты, чтобы была возможность восстановления пароля), пароль (в соответствии с 

описанными ниже требованиями) и повторно введите пароль для подтверждения, как показано на 

приведенном ниже рисунке: 

https://mfm.wnology.io/login
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Рис 3 – Регистрация пользователя 
Пароль должен содержать не менее 8 символов и соответствовать следующим критериям 

безопасности пользователя: 
 

• Не менее одной буквы в верхнем регистре. 
• Не менее одной буквы в нижнем регистре. 
• Не менее одной цифры. 
• Не менее одного специального символа. 

Для регистрации необходимо ознакомиться с «Условиями использования» в нижней части экрана 
регистрации учетной записи и принять их. Для завершения создания учетной записи нажмите на кнопку 
«Confirm Registration» (подтвердить регистрацию). 

После создания учетной записи отобразится домашняя  страница и появится возможность 
авторизации  в системе. Введите имя пользователя и пароль и нажмите на кнопку «Log in» 
(авторизоваться). 

 

Рис 4 – Заполнение окна входа в систему 
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При первом входе в систему отобразится экран приветствия. 
 

 

Рис 5 – Экран приветствия 

Для знакомства с функциями WEG MFM рекомендуется выполнить регистрацию в соответствии с 

приведенным ниже рисунком в порядке сверху вниз: 

 
 
 

 

Рис 6 – Уровни MFM 
 

Добавление заказчика 
Регистрация в WEG MFM начинается с Заказчика. Находясь на экране приветствия, нажмите на 

кнопку «Register» (зарегистрироваться) для регистрации первого заказчика. 

. 
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Рис 7 – Экран приветствия 
 

Таким образом, пользователь будет направлен на экран, где можно добавить нового 

заказчика с помощью кнопки «Add New Customer» в правом верхнем углу. 

 
 
 

 
Рис 8 - Экран управления учетными записями заказчиков 

Данные Заказчика появляются во всплывающих окнах. Для нового заказчика необходимо ввести 
следующую информацию. 

 
Рис 9 - Данные для регистрации нового заказчика 
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Рис 10 - Данные для регистрации нового заказчика 
Если адрес доставки не заполнен, он будет совпадать с адресом для выставления счетов. После 

ввода всех необходимых данных нажмите на кнопку «Save» (сохранить). 
 

 
Рис 11 – Кнопка сохранения 

После этого в правом верхнем углу появится сообщение «Customer has been successfully added» (Заказчик 

успешно добавлен). 
 

Рис 12 – Уведомление об успешной регистрации 

Форма создания Заказчика содержит проверку достоверности данных, поэтому информацию о 

Заказчике следует вводить внимательно. 
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ВНИМАНИЕ! 

Пробная подписка создается автоматически, и срок ее действия составляет 60 дней. 

 
 

Рис 13 - Пример информации созданного Заказчика 

Таким образом, регистрация первого Заказчика завершена. Следующий шаг заключается в 

регистрации объекта согласно указанным ниже уровням, которые относятся к этому Заказчику. 
 

Рис 14 – Уровни MFM 

После добавления первого Заказчика активируется пробная подписка на 60 дней. Дополнительная 

информация о подписке приведена на стр. 195. 
 

 

Добавление объекта 

Непосредственно после регистрации Заказчика откройте боковую панель нажатием на значок с 

тремя горизонтальными линиями, как показано на следующем рисунке: 

 

Рис. 15 – Кнопка боковой панели
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После этого нажмите на кнопку «Register» (регистрация), а затем — на кнопку «System» (система). 
 

Рис 15 - Ссылка на боковой панели для регистрации 

Отобразится системная панель, где показаны названия, типы и доступные действия для систем, 

например, редактирование, удаление или изменение изображения; для добавления объекта нажмите на 

кнопку «Register Site» (зарегистрировать объект). 

 

Рис 17 – Кнопка регистрации объекта 

Пользователь перенаправляется на другую  страницу  с  формой.  Укажите  название,  описание 

объекта и заказчика, которому принадлежит объект. 
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Рис 18 – Регистрационные данные 

После заполнения формы нажмите на кнопку «Submit» (отправить) для регистрации. 

Пользователь перенаправляется на экран, где перечислены созданные системы. На этом экране можно 

проверить правильность создания объекта. 

 

Рис 19 - Экран управления системой 

При завершении регистрации объекта происходит переход на следующий уровень регистрации 

установки, которая происходит на том же экране систем. 
 

Add plant 

Для добавления установок нажмите на кнопку «Register plant» (зарегистрировать установку) с 

учетом того, что регистрация установки выполняется совместно с управлением объектом, за счет чего 

формируются системы. 

 
 
 
 

 

 
Рис 20 - Кнопка регистрации установки 

При регистрации установки происходит переход к другому адресу с формой. Необходимо указать 

название и описание установки, а также объект или Заказчика, к которому относится установка, с 

помощью опции «Customer» (Заказчик). 
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Внимание! 

Разрешите MFM доступ к вашему местоположению для достижения максимального 
эффекта 

 
 

Рис 21 – Регистрация установки 

После завершения регистрации можно выбрать расположение установки на карте. Следует 

отметить, что доступ к вашему расположению система MFM может получить только по разрешению 

браузера; доступ к своему местоположению можно предоставить следующим образом: 

 

 

Рис 22 - Разрешение доступа к местоположению для браузера 

Если у браузера есть разрешение для определения местоположения, положение будет настроено 
автоматически 
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Рис 23 - Карта с указанием места нахождения установки 
Перенесите точку на карте в точное место нахождения установки и просто введите данные в поля 

«Opening date» (дата открытия), «Contact number» (телефон) и «Email». 
 

 
Рис 24 - Информация для регистрации установки 

Укажите часовой пояс, в котором находится установка, в формате UTC (Всемирного 

координированного времени) от –12 до +12 в зависимости от вашего региона. Время в Бразилии: UTC –3. 
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Рис 25 – Часовой пояс установки 

После заполнения формы нажмите на кнопку «Submit» (отправить) для регистрации. 

Пользователь будет перенаправлен на экран, где перечислены системы. На этом экране можно 

проверить правильность создания установки. 
 

Рис 26 - Экран управления системами 

 

 
После начальной регистрации установки можно выполнить регистрацию устройств и связанных 

датчиков. 
 

Добавление устройств 

Непосредственно после регистрации Заказчика откройте боковую панель нажатием на значок с 

тремя горизонтальными линиями, как показано на следующем рисунке: 
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Figure 26 – Кнопка боковой навигационной панели 
При появлении боковой панели нажмите на кнопку «Registration» (регистрация) и кнопку «Device» 

(устройство). Будет выполнен переход на страницу регистрации нового оборудования. 
 

 

Рис 28 – Кнопка для регистрации нового устройства 

Отобразится страница регистрации устройства, показанная на приведенном ниже рисунке. 
Нажмите на кнопку «Register Device» (регистрация устройства). 
 
 
 

Рис 29 – Кнопка регистрации нового устройства 
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Последующие шаги (регистрация двигателя и соответствующего датчика) выполняются на 

смартфоне путем сканирования QR-кодов через приложение камеры. 

 
 
 

Рис 30 - QR коды приложений 

 

 
По ссылкам выполняется переход в App store для пользователей İOS, или Google Play для 

пользователей Android. 
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Рис 31 - Приложения в соответствующих онлайн-магазинах 

 

 
Установка зависит от платформы мобильного устройства: если используется система İOS, 

выполните инструкции, приведенные в разделе1.1.5 iOS Платформа. 
 

iOS Платформа 

При первом открытии приложения после установки отображается экран выбора продукта для 

использования: выберите поле «WEG Motor Fleet Management» и нажмите на кнопку «Confirm» 

(подтвердить) 
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ВНИМАНИЕ! 

Пользователь, созданный по адресу http://mfm.wnology.io/, может авторизоваться в приложении. 

 

Рис 32 - Домашняя страница мобильного приложения 

 
После этого пользователь перенаправляется на главный экран, где можно нажать на кнопку 

«Login» (авторизация). Можно пройти авторизацию для созданного ранее пользователя по адресу 
https://mfm.wnology.io/login. 

. 
 

http://mfm.wnology.io/
https://mfm.wnology.io/login
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Рис 33 - Домашняя страница мобильного приложения 

 

 
Укажите адрес электронной почты и пароль пользователя, созданные как описано в предыдущем 

разделе, и нажмите на кнопку «Login» (авторизация). 

 

Рис 34 - Страница авторизации в мобильном приложении 
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На первом экране отображаются датчики, которые уже были зарегистрированы для учетной 

записи; для регистрации первого устройства нажмите на кнопку «New Device» (новое устройство). 

 

 

Рис 35 – Экран датчиков 

 

 
После ознакомления с уведомлением нажмите на кнопку «Select» (выбрать). 

 

Рис 36 – Уведомление о начале настройки 

 

 
Нажмите на кнопку «Settings» (настройки) для продолжения регистрации датчика. 
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Рис 37 - Типы действий для датчика 

 

 
Тщательно ознакомьтесь со следующими инструкциями и иллюстрацией, показывающей способ 

установления связи между датчиком и смартфоном.  После ознакомления с этой информацией нажмите на 
кнопку «Scan sensor» (сканировать датчики) 

 

Рис 38 - Запрос на сканирование датчика 
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После обнаружения датчика отобразятся установки, зарегистрированные для учетной записи; 

выберите установку, за которой будет закреплен датчик. 

 

 

Рис 39 - Выбор установки для датчика 

 

 
После выбора установки согласно иерархии выберите оборудование, для которого требуется 

зарегистрировать датчик. Поскольку оборудование еще не введено в систему, необходимо его 

зарегистрировать нажатием на кнопку «New Asset» (новый актив). 

 

 

Рис 40 - Выбор датчика для установки 
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При этом требуется указать тип оборудования: «Motor» (двигатель) или «Other» (другое). Ниже 

приведена последовательность добавления промышленного оборудования типа «Motor» (двигатель). 

Информация о добавлении оборудования другого типа приведена в теме «Тип оборудования "Other" 

(другое)» на стр. 78. 

 

 

Рис 41 - Выбор типа оборудования 

 

 
После подтверждения типа необходимо выбрать название добавляемого двигателя. 
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Рис 42 – Выбор названия мотора 

 

 
На следующем экране укажите серийный номер двигателя. 

 

 

Figure 43 – Введите серийный номер мотора 

 
После выполнения поиска выберите одно из указанных рабочих напряжений в целях регистрации. 



Motion Fleet Management | 31 
 

 

Рис 44 – Ввод напряжения 

 

 
При подтверждении напряжения вводится модель подшипников. 

 

 

Рис 45 – Информация о подшипниках мотора 
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После подтверждения на последнем экране отображается информация об успешной регистрации. 

После этого можно перейти к регистрации датчика для добавленного двигателя. 

Для этого новый зарегистрированный двигатель выбирается как оборудование, для которого 
регистрируется датчик. 
 

 

Рис 46 – Список активов 

 

 
Для выполнения настройки необходимо указать  расположение  датчика  на  двигателе;  выберите  

одну из опций, указанных в мобильном приложении, и нажмите «OK». 
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Рис 47 – Выбор местоположения датчика 

 

 
Укажите имя для датчика и нажмите на кнопку «Confirm» (подтвердить). 

 

Рис 48 – Выбор имени датчика 
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После подтверждения данные будут отправлены в систему WEG MFM. 

 

 

Рис 49 - Отправка информации в систему WEG MFM 

 

 
После правильного ввода всех данных происходит переход на последнюю страницу, где выполняется 

подтверждение успешного ввода информации; нажмите «OK». 

 

 

Рис 50 - Подтверждение регистрации 

 

 

После отправки пользователь перенаправляется на домашнюю страницу мобильного 
приложения; нажмите на зарегистрированное устройство для контроля его работы. 
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Рис 51 – Список датчиков 

 

 
После этого происходит переход на страницу мониторинга. 

 

 

Рис 52 – Панель датчика 
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ВНИМАНИЕ! 

Пользователь, созданный по адресу http://mfm.wnology.io/, может авторизоваться в 

приложении. 

Датчик зарегистрирован на устройстве, и можно начать работу с системой WEG MFM в 
мобильном приложении или на веб-платформе. Дополнительная информация о сканировании 
двигателей приведена на веб-странице https://wms.weg-products.ru/. 

Android платформа 

При первом открытии приложения после установки отображается экран выбора продукта для 

использования: выберите поле “WEG Motion Fleet Management” затем “Confirm” (подтвердить). 

 

 

Рис 53 – Домашняя страница мобильного приложения 

 
После этого пользователь перенаправляется на главный экран, где можно нажать на кнопку 

«Login» (авторизация). Можно пройти авторизацию для созданного ранее пользователя по адресу 

https://mfm.wnology.io/login. 

 

http://mfm.wnology.io/
https://wms.weg-products.ru/
https://mfm.wnology.io/login
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Рис 54 - Домашняя страница мобильного приложения 

 

 
 

Укажите  адрес   электронной   почты   и   пароль   пользователя,   созданные   согласно   описанию 
в предыдущем разделе, и нажмите на кнопку «Login» (авторизация). 

 

Рис 55 - Страница авторизации в мобильном приложении 

 

 
На первом экране отображаются датчики, которые уже были зарегистрированы для учетной 

записи; для регистрации первого устройства нажмите на кнопку «New Device» (новое устройство). 
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Рис 56 - Страница датчика в мобильном приложении 

 

 
После ознакомления с уведомлением нажмите на кнопку «Select» (выбрать). 

 

Рис 57 - Уведомление о начале настройки 

Нажмите на кнопку «Settings» (настройки) для продолжения регистрации датчика. 
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Рис 58 - Типы действий для датчика 
Тщательно ознакомьтесь со следующими инструкциями и иллюстрацией, показывающей способ 

установления связи между датчиком  и  смартфоном.  После  ознакомления  с  этой  информацией  нажмите 
на кнопку «Scan sensor» (сканировать датчики). 

 

Рис 59 - Запрос на сканирование датчиков 

После обнаружения датчика отобразятся установки, зарегистрированные для учетной записи; 

выберите установку, за которой будет закреплен датчик. 
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Рис 60 - Выбор установки для датчика 
После выбора установки согласно иерархии выберите, для какого оборудования зарегистрировать 

датчик. Поскольку оборудование еще не введено в систему, необходимо его зарегистрировать нажатием на 
кнопку «+». 

 

 

Рис 61 – Выбор датчика для установки 

При этом требуется указать тип оборудования: «Motor» (двигатель) или «Other» (другое). Ниже 

приведена последовательность  добавления  промышленного  оборудования  типа  «Motor»  (двигатель).  

Информация   о добавлении оборудования другого типа приведена в теме «Тип оборудования "Other" 

(другое)» на стр. 78. 
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Рис 62 – Выбор типа оборудования 

После подтверждения типа необходимо выбрать название добавляемого двигателя. 
 

 

Рис 63 – Выбор названия двигателя 
После подтверждения на последнем экране отображается информация об успешной регистрации. 

Затем можно перейти к регистрации датчика для добавленного двигателя. 
Для этого новый зарегистрированный двигатель выбирается как оборудование, для которого 

регистрируется датчик. 
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Рис 64 – Перечень оборудования 
Для выполнения настройки необходимо указать предельные значения для датчика на двигателе; 

нажмите «OK». 

 

 

Рис 65 – Выбор уставок для датчика 
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Укажите имя для датчика и нажмите на кнопку «Confirm» (подтвердить). 

 

Рис 66 - Выбор соответствующего имени для датчика 

 
После этого данные будут отправлены в систему WEG MFM. 

 

Рис 67 - Отправка информации в систему WEG MFM 

 
При правильном внесении всех данных происходит переход на последнюю страницу, где 

выполняется подтверждение успешного ввода информации; нажмите «OK». 
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Рис 68 - Подтверждение регистрации 

 
После отправки пользователь перенаправляется на домашнюю страницу мобильного 

приложения; нажмите на зарегистрированное устройство для контроля его работы. 

 

Рис 69 - Перечень датчиков 

После этого происходит переход на страницу контроля. 
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Рис 70 – Панель датчика 

 
Датчик зарегистрирован в устройстве, и можно начать работу с системой WEG MFM в мобильном 

приложении или на веб-платформе. Дополнительная  информация  о  сканировании  двигателей  
приведена на веб-странице https://wms.weq-products.ru/ 

. 

https://wms.weq-products.ru/
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2. ОПИСАНИЕ СИСТЕМЫ WEG MFM 

Описание  общих  элементов  системы  управления  парком  двигателей  WEG  MFM,   ее  
методологии и назначения. 

 
1.1 ЧТО ТАКОЕ WEG MFM? 

WEG MFM представляет собой программное приложение для управления набором 
оборудования, установленного на одной или нескольких установках, на одном или нескольких 
объектах. Разрешение на подключение к парку оборудования, контроль и управление таким 
соединением предоставляет и осуществляет менеджер. Для контроля и назначения в WEG MFM 
доступна следующая информация: 

 

 
• Информация о состоянии объекта/установки/оборудования. 
• Эксплуатационные показатели: 

o Температура. 
o Общая вибрация. 
o Длительность эксплуатации. 
o Прочее. 

• Информация о рабочем состоянии и техническом обслуживании. 
• История эксплуатации. 
• Отказы и вмешательства. 
• Сигналы тревоги и уведомления. 

• Ежедневные и ежемесячные отчеты. 
 

Иерархия 
В системе MFM имеется несколько различных уровней для оптимальной организации работы с 

парком оборудования. С помощью иерархии выполняется классификация элементов в порядке значимости 
и функций, с категоризацией по каждому признаку. Система MFM позволяет регистрировать до пяти 
уровней: от уровня 

«Заказчик» до уровня «Датчик», при этом каждый уровень соединен с другими следующим образом 

Рис 71 – Уровни MFM 
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• Заказчик: группа объектов. 

• Объект: группа установок. 

• Установка: заводская установка. 

• Промышленное оборудование/устройство: тип «Двигатель» или «Другое». 

• Датчик: реагирует на физическое/химическое воздействие для количественного 

измерения определенных параметров промышленного оборудования. 

 

Функции 
Система имеет настраиваемый интерфейс, за счет чего обеспечивается возможность регистрации 

каждого двигателя по геолокации или с помощью установок и изображений, при этом можно интегрировать 
устройства, компоновки или даже установку в целом за счет импорта шаблонов. Доступны следующие 
функции: 

 

 Иерархия организации, использующую клиентов, объекты, установки, активы и датчики 

 Группировщик приводов, двигателей и прочего имущества 

 Экран мониторинга клиента, то есть набор объектов и установок 

 Индивидуальные экраны для мониторинга установок 

 Подробный отчет о производительности и событиях установок. 

 Экран панели управления для мониторинга каждого актива и датчика 
 

Помимо этого, также обеспечивается возможность общего контроля имеющегося на объекте 
оборудования, сравнения показателей работы различных приложений, упреждающего анализа, доступа к 
ретроспективным данным по приложению, оповещения о факторах опасности, записям о работе 
оборудования для повышения качества продукции, более быстрого выполнения ремонта, предоставления 
информации о местонахождении установки, а также обеспечивается круглосуточный доступ к информации 
из любой точки мира. 

В графическом интерфейсе предусмотрена возможность выбора конкретного двигателя путем 
увеличения масштаба и просмотра данных о состоянии двигателя (расчетной скорости, 
включенного/отключенного состояния, температуры, вибрации и т. д.). 

 

 
Рис 72 - Представление объекта 
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Рис 73 - Пример представления установки 

 
Зарегистрированное оборудование отображается на карте в зависимости от его типа. 

Оборудование, зарегистрированное как двигатели, отображается на карте как «MO», а оборудование 
другого типа отображается как «ОТ». 

 

Рис 74 - Маркировка двигателей для представления на карте 

 
Кроме того, для обеспечения понимания состояния оборудования двигатели, физически 

расположенные рядом друг с другом, группируются в кластеры на значке, внутри которого отображается 

цифра с указанием числа единиц оборудования в исправном состоянии, при этом такой значок имеет 

зеленый цвет, оборудование, по которому имеется оповещение, обозначается значком желтого цвета, а 

оборудование в критическом состоянии — значком красного цвета. Определения состояний 

оборудования (исправное, оповещение, критическое) приводятся на странице 137 в теме События. 
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Рис 75 - Представление оборудования 
При наведении курсора мыши на группу оборудования эта группа раскрывается, и 

отображаются индивидуальные характеристики отдельных единиц оборудования; при этом также 
отображаются полное название оборудования и значок для доступа к панели индивидуальных 
характеристик. 

Безопасность данных 
В системе WEG MFM используются механизмы шифрования данных. Передача данных и связь 

между устройствами   осуществляется   в   зашифрованном   виде   по   протоколу   TLS,   широко   
используемому    в промышленности. 

 

Рис 76 - Безопасность данных в системе WEG 

 

Безопасность также обеспечивается при доступе к API через стандартную аутентификацию по веб-

токенам JSON. В системе WEG MFM токены не хранятся после формирования, и безопасное сохранение 

такой информации выполняется на усмотрение пользователя. Устройства, осуществляющие связь по 

протоколу MQTT, используют коды и программные ключи. Они реализованы таким же образом, как токены 

API, но с осуществлением автоматического доступа к объему конкретного приложения. Инфраструктурная 

безопасность осуществляется с помощью постоянной функции диска Google Compute Engine, которая 

используется для шифрования всех данных, передаваемых в состоянии покоя. 
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ВНИМАНИЕ! 

Для надлежащей работы проверьте, что ваше устройство имеет доступ к сети Интернет со 

скоростью не менее 10 Мбит/с.. 

Для защиты установок, систем, машин и сети от кибератак необходимо реализовать непрерывное и 

полное техническое обслуживание. 
 

Системные требования 

Система WEG MFM оптимизирована для экрана разрешением не менее 1920 × 1080 пикселей и 

для операционной системы, работающей с самыми последними версиями указанных ниже браузеров: 

 Google Chrome 

 Mozilla Firefox 

 Microsoft Edge 

 Safari 
 
 

 
2.2   Настройка 

Настройки системы WEG MFM позволяют пользователю задать пороговые значения для 

формирования сигналов тревоги и уведомлений  об  ошибках,  например,  по показаниям  температуры,  

вибрации  или  тока с использованием настраиваемых характеристик оповещения, иерархии групп и 

стандартных пользователей системы WEG MFM. Панели показателей организованы таким образом, 

чтобы отображать наиболее значимую информацию о парке оборудования в таких группах, как 

установки, двигатели или отдельный двигатель. 

При регистрации пользователя в системе MFM какая-либо специальная функция не назначается. 

Типы пользователей, их допуски и ограничения описаны в приведенной ниже таблице. 

 
Уровень Функция Допуск 

 
 
 

 
Заказчик 

 

 
Менеджер 

Пользователь, создающий заказчика, получает 
права доступа уровня «Менеджер», т. е. полный 
доступ к устройствам, связанным с заказчиком, 
а также к управлению пользователями 
И связанными подписками. 

Подписчик 
Устройства/пользователи CRU — управление 
заказчиками/подписками. 

Наблюдатель 
Доступ ко всем устройствам Заказчика для 
просмотра информации. 

 
 

Установка 

 
 

Администратор 

Пользователь, создающий установку, получает 
права доступа уровня «Администратор», 
т. е. полный доступ к устройствам, связанным 
с установкой, и к управлению связанными 
пользователями. 

Пользователь Имеет права доступа для просмотра информации. 

 
При регистрации заказчика доступны следующие возможности: 

• Регистрация пользователя: до 10 различных пользователей. 

• Уровень: администратор/подписчик/просмотр. 

• Одновременный доступ пользователей: 5 сеансов доступа. 

• Открытые сеансы доступа на основе авторизации в системе WEG MFM: 1 сеанс. 

• Открытые сеансы доступа на основе авторизации в мобильном приложении: 1 сеанс. 

• Количество зарегистрированных установок: не более 100. 

• Количество зарегистрированных устройств: не более 500. 
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Допускается только один сеанс авторизации через веб-браузер за один раз, т. е. при выполнении 

авторизации в браузере состояние авторизации сохраняется до выхода из системы, что не допускает 

вторую авторизацию другой учетной записи в том же браузере. 

 
2.3 WEG Motor Scan 

Сбор данных должен выполняться интеллектуальным устройством, способным собирать данные 

с электрической машины, и для этой цели используется WEG Motor Scan. 

WEG Motor Scan необходимо настроить как интеллектуальное устройство (мобильное 

приложение, доступное для платформы Android  и  İOS). После настройки конфигурации датчик отправляет 

данные в облачное хранилище через шлюз или само интеллектуальное устройство с помощью мобильного 

приложения, после чего обеспечивается возможность анализа результатов в системе WEG MFM. 

 

 

Рис 77 - MotorScan на электрическом двигателе 
 

 

 
 

Установка производится быстро и несложно, и в процессе настройки датчика в мобильном 
приложении даются соответствующие подсказки 

 

Рис 78 - MotorScan коммуникация 

 
Дополнительная информация или указания по установке приведены в руководстве 

пользователя Motor Scan, которое доступно по адресу  https://wms.weq-products.ru/. 

. 

https://wms.weg-products.ru/
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2.4 WEG Drive Scan 

Его цель - сделать доступными и хранить рабочие данные приводов в MFM. Пользователи 

системы, такие как операторы, менеджеры, специалисты по обслуживанию и производители, могут 

просматривать и анализировать данные удаленно.. 

 

 

Figure 79 - Drive Scan коммуникация (по умолчанию) 

 

 
Drive Scan предназначен для отправки в облачное хранилище данных обо всех приводах, 

зарегистрированных в системе MFM и связанных с соответствующим устройством. 

 
2.5 WEG шлюз 

Термин «шлюз» относится к сетевому аппаратному обеспечению, иначе его можно назвать 
преобразователем протокола, т. е. это узел, отвечающий за взаимодействие с другой сетью, где 
используется другой протокол. В этом случае шлюз переводит сеанс связи из функции сканирования 
двигателей Motor Scan, установленной на оборудовании, в облачную среду и систему MFM. 

 

Рис 80 - Связь между системой MFM и оборудованием 

 

 
После настройки шлюза по месту и регистрации в системе MFM шлюз отвечает за отправку данных 

от всех систем Motor Scan в его диапазоне действия, которые находятся в «режиме шлюза»; таким 

образом, они настраиваются на отправку данных в облачное хранилище через шлюз. 
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3 РЕГИСТРАЦИЯ 

Если это ваш первый  сеанс  доступа,  просто  выполните  соответствующие  инструкции, 
приведенные на стр. 10. Ниже приведено описание других типов регистрационных действий. 

 
3.1 РЕГИСТРАЦИЯ УЧЕТНОЙ ЗАПИСИ 

Откройте браузер, соответствующий требованиям системы WEG MFM, и пройдите по адресу 

https://mfm.wnology.io/login . 

 

 

Рис 81 - Страница авторизации WEG MFM 

 

 
Нажмите на кнопку «Create account» (создать учетную запись) для создания новой учетной записи, 

как показано ниже: 
 
 
 

 

Рис 82 - Окно входа в систему 

 

 
Введите свое имя, фамилию, адрес электронной почты (важно указать действительный адрес 

электронной почты, чтобы была возможность восстановления пароля), пароль (в соответствии с 

описанными ниже требованиями) и повторно введите пароль для подтверждения, как показано на 

приведенном ниже рисунке: 

https://mfm.wnology.io/login
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Рис 83 - Регистрация пользователя 
 

 

Пароль должен содержать не менее 8 символов и соответствовать следующим критериям для 
обеспечения безопасности доступа: 

• Не менее одной буквы в верхнем регистре. 
• Не менее одной буквы в нижнем регистре. 
• Не менее одной цифры. 
• Не менее одного специального символа. 

Для регистрации необходимо ознакомиться с «Условиями использования» в нижней части экрана 

регистрации учетной записи и принять их. Для завершения создания учетной записи нажмите на кнопку 

«Confirm Registration» (подтвердить регистрацию). После выполнения всех указанных шагов и создания 

учетной записи отобразится домашняя страница, и появится возможность авторизации в системе. 

Введите имя пользователя и пароль и нажмите на кнопку «Login» (авторизация). 
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Рис 84 - Окно входа в систему заполнено 

 

 
При первой авторизации появится окно приветствия. 

 

 

Рис 85 - Экран приветствия 
 

 
Для знакомства с функциями WEG MFM выполните регистрацию в соответствии с приведенным 

ниже рисунком в порядке сверху вниз, согласно иерархии: 



Motion Fleet Management | 56 
 

 
 

Рис 86 – Уровни WEG MFM 

 

3.2 ДОБАВЛЕНИЕ ЗАКАЗЧИКА 

Согласно указанным выше уровням регистрация в WEG MFM начинается с Заказчика. 
Нажмите  кнопку    в верхнем правом углу экрана, чтобы открыть боковую панель навигации. 
 
 
 

 

 
Рис 87 - Кнопка доступа к панели навигации 

 

 
Для доступа к экрану управления заказчиками нажмите на кнопку «Customer» (Заказчик). 

 
 
 
 

 

Рис 88 - Экран управления учетными записями заказчиков 

 
Таким образом, пользователь перенаправляется на экран, где можно добавить нового заказчика с 

помощью кнопки «Add New Customer» (добавить нового заказчика) в верхнем правом углу. Требуемые 

данные Заказчика вводятся во всплывающем окне следующим образом: 
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Рис 89 - Данные для регистрации нового заказчика 
 
 
 

Рис 90 - Данные для регистрации нового заказчика
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ВНИМАНИЕ! 

При заполнении информации о заказчике необходимо проявлять аккуратность. 

 
Если адрес доставки не заполнен, он будет совпадать с адресом для выставления счетов. После 

внесения всех необходимых данных нажмите на кнопку «Save» (сохранить). 
 
 

 
Рис 91 - Кнопка сохранения 

 

 
При этом в верхнем правом углу появится сообщение об успешном добавлении Заказчика. 

 

 

Рис 92 - Уведомление об успешной регистрации 

 

 
Форма создания Заказчика содержит проверку достоверности данных, поэтому информацию о 

Заказчике следует вводить внимательно 
 

 

 

 
Рис 93 - Заказчик с зарегистрированной информацией 

 

 
При этом регистрация Заказчика на соответствующем уровне завершена: 
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Рис 94 – Уровни MFM 

 

 
В отношении зарегистрированных заказчиков  можно  предпринять  определенные  действия. 

Нажмите на значок троеточия в правой части для соответствующего заказчика. 

 

 

Рис 95 – Действия для заказчика 

 

 

Таким образом, можно просмотреть и отредактировать информацию о заказчике, а также 
удалить этого заказчика. Последняя опция — это управление допусками для этого заказчика. При 
использовании этой опции отображается всплывающее окно, в котором можно создать приглашение и 
работать с электронными сообщениями и соответствующими допусками. 

: 
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Рис 96 - Управление допусками заказчиков 

 

 
Допуски классифицируются по трем типам доступа: 

 
 
 

Figure 97 - Types of customer access 

 

 
Не забывайте нажать на кнопку «Share» (поделиться) для вступления изменений в силу в системе MFM. 

 
3.3 Добавление объекта 

Для регистрации нового Объекта откройте боковую панель нажатием на значок с тремя горизонтальными 
линиями, как показано на следующем рисунке: 
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Рис 98 – Кнопка открытия боковой панели 

 

 
После этого нажмите на кнопку «Register» (регистрация), а затем — на кнопку «System» (система). 

 
 

 

Рис 99 - Ссылка для регистрации на боковой панели 

 

 
Отобразится системная панель, где показаны названия, типы и доступные действия для систем, 

например, редактирование, удаление или изменение изображения; для добавления объекта нажмите на 
кнопку «Register Site» (зарегистрировать объект). 
 
 

 

Рис 100 - Кнопка регистрации объекта 

 

 
При регистрации объекта происходит переход к другому адресу с формой. Укажите название и 

описание объекта и заказчика, которому принадлежит объект. 
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Рис 101 – Регистрационные данные 

 
После заполнения формы нажмите на кнопку «Submit» (отправить) для регистрации. Пользователь 

перенаправляется на экран, где перечислены созданные системы. На этом экране можно проверить 

правильность создания объекта. 

 

Рис 102 - Экран управления системой 

 

 
В отношении зарегистрированных Объектов (или установок) доступны определенные действия. 

Расположенный слева значок может использоваться для редактирования имеющихся системных данных 

(объекта или установки). Значок корзины в центре используется для удаления системы, а значок справа 

позволяет выбрать изображение для представления соответствующей системы. Следует отметить, что 

среди различных систем только у установки имеется собственная панель параметров, а у системы такая 

панель отсутствует, т. е. отсутствует изображение. 

 

 

Рис 103 – Действия с системой 
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На этом регистрация объекта завершена; происходит переход на следующий уровень:  
 

 
 

3.4 Добавление установки 

Для добавления установок нажмите на кнопку «Register plant» (зарегистрировать установку) с учетом 

того, что регистрация установки выполняется совместно с управлением объектом, за счет чего формируются 

системы. 

 
 
 
 

 

 
Рис 105 - Кнопка регистрации установки 

 

 
При регистрации установки происходит переход к другому адресу, где имеется форма. 

Необходимо указать название и описание установки, а также объект или Заказчика, к которому 

относится установка с помощью опции «Customer» (Заказчик). 
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ВНИМАНИЕ! 

После регистрации невозможно изменить «заказчика» или «объект», к 

которым относится установка. 

 
 

Figure 106 - Регистрация установки 
 

 

После завершения регистрации можно выбрать расположение установки на карте. Следует 

отметить, что доступ к вашему расположению система MFM может получить только по разрешению 

браузера; доступ к своему местоположению можно предоставить следующим образом: 

 

 

Рис 107 - Последовательность обеспечения доступа для браузера к 
местоположению 

 

 
Если в браузере имеется допуск для определения местоположения, положение будет 
настроено автоматически: 
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ВНИМАНИЕ! 

Для использования всех функций MFM необходимо обеспечить доступ к 
определению местоположения 

 
 

Figure 108 - Карта с указанием места нахождения установки 

 

 
Перенесите точку на карте в точное местоположение установки и просто внесите данные в поля 

«Opening date» (дата открытия), «Contact number» (телефон) и «Email». 

 

 

 
 

 
Рис 109 - Информация для регистрации установки 

 

 
Укажите часовой пояс, в котором находится установка, в формате UTC (Всемирного координированного 

времени) от –12 до +12 в зависимости от вашего региона. Время в Бразилии: UTC –3. 
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Рис 110 - Выбор часового пояса 

После заполнения формы нажмите на кнопку «Submit» (отправить) для регистрации. Пользователь 

перенаправляется на экран, где перечислены созданные системы. На этом экране можно проверить 

правильность создания установки. 

 
 

Рис 111 - Экран управления системой 
В отношении зарегистрированных установок (или объектов) доступны определенные действия. 

Расположенный слева значок может использоваться для редактирования имеющихся системных данных 

(объекта или установки). Значок корзины в центре используется для удаления системы, а значок справа 

позволяет выбрать изображение для представления соответствующей системы. Следует отметить, что 

среди различных систем только у установки имеется собственная панель параметров, а у системы такая 

панель отсутствует, т. е. отсутствует изображение.
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Рис 112 - Действия с системой 

 

 
При этом регистрация установки на соответствующем уровне завершена: 

 

 

Рис 113 – Уровни MFM 

 
 
 

3.5 Добавление мотор-сканера 

Для регистрации устройства и датчика откройте боковую панель нажатием на значок с тремя 

горизонтальными линиями, как показано на следующем рисунке.: 
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Рис 114 - Кнопка боковой навигационной панели 

 

 
При появлении боковой панели нажмите на кнопку «Registration» (регистрация) и кнопку «Device» 

(устройство). Будет выполнен переход на страницу регистрации нового оборудования. 

 
 

 

Рис 115 - Переход к управлению устройствами 

 

 
Отобразится страница регистрации устройства, показанная на приведенном ниже рисунке. Нажмите на 
кнопку «Register Device» (регистрация устройства). 
 
 

 
Рис 116 - Кнопка для регистрации нового устройства 

 

 
Последующие шаги (регистрация двигателя и соответствующего датчика) выполняются на смартфоне 

путем сканирования QR-кодов через приложение камеры. 
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Рис 117 - QR-коды для приложений 

 

 
По ссылкам выполняется переход в App Store для пользователей İOS, или Google Play для 

пользователей Android. 

 

 

Рис 118 - Приложения в соответствующих онлайн-магазинах 

 

 
Установка зависит от платформы мобильного устройства; если используется система İOS, выполните 

инструкции, приведенные в следующих разделах. 

 
 
 

Платформа iOS 

При первом открытии приложения после установки отображается экран выбора продукта для 

использования: выберите поле «WEG Motor Fleet Management» и нажмите на кнопку «Confirm» 

(подтвердить).
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ВНИМАНИЕ! 

Пользователь, созданный по адресу http://mfm.wnology.io/, может авторизоваться в 
приложении. 

 

 

Рис 119 - Домашняя страница мобильного приложения 

 

 
После этого пользователь перенаправляется на главный экран, где можно нажать на кнопку «Enter» 

(ввод), поскольку пользователь, созданный по ссылке https://mfm.wnology.io/login, также может выполнить 

вход в мобильное приложение. 
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Рис 120 - Домашняя страница мобильного приложения 

 

 

Укажите адрес электронной почты и пароль пользователя, созданные согласно описанию в предыдущем 
разделе? и нажмите на кнопку «Login» (авторизация). 
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Рис 121 - Страница авторизации в мобильном приложении 

 

 
На первом экране отображаются датчики, которые уже были зарегистрированы для учетной записи; 

для регистрации первого устройства нажмите на кнопку «New Device» (новое устройство). 

 

Рис 122 - Страница датчика в мобильном приложении 

 

 
После ознакомления с уведомлением нажмите на кнопку «Select» (выбрать). 

 

 

Рис 123 - Уведомление о начале настройки 

 

 
Нажмите на кнопку «Settings» (настройки) для продолжения регистрации датчика. 
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Рис 124 - Типы действий для датчика 

 

 
Тщательно ознакомьтесь со следующими инструкциями и иллюстрацией, показывающей способ 

установления связи между датчиком и смартфоном. После ознакомления с этой информацией нажмите на 
кнопку «Scan sensor» (сканировать датчики). 

 

Рис 125 - Запрос на сканирование 
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При обнаружении датчика отображаются установки, зарегистрированные для вашей учетной записи, 
чтобы вы могли выбрать установку, которую необходимо зарегистрировать. Нажмите на установку, чтобы 
выбрать ее. 

 

Рис 126 - Выбор установки для датчика 

 

 
После выбора установки согласно иерархии выберите, для какого оборудования зарегистрировать 

датчик. Если оборудование еще не введено в систему, необходимо его зарегистрировать нажатием на 

кнопку «New Asset» (новое оборудование). 

 

 

Рис 127 – Выбор оборудования для датчика 

 

 
При этом пользователь может выбрать тип оборудования: «Motor» (двигатель) или «Other» 

(другое), как описано в п.3.5.3  на стр. 78. 

 
 
 

Тип оборудования «Motor» (двигатель) 
 
 

Первый шаг при добавлении оборудования — это выбор типа «Motor» (двигатель) для 
промышленного оборудования. 
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Рис 128 - Выбор типа оборудования 

 

 
После подтверждения типа необходимо выбрать название добавляемого двигателя. 
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Рис 129 - Выбор названия двигателя 

 

 
На следующем экране укажите серийный номер двигателя. 

 

 

Рис 130 - Ввод серийного номера двигателя 

 

 
После выполнения поиска выберите одно из указанных рабочих напряжений для регистрации. 
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Рис 131 - Ввод напряжения двигателя 

 

 
При подтверждении напряжения вводится модель роликовых подшипников. 
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Figure 132 - Информация о подшипнике двигателя 

 

 
При подтверждении и правильном заполнении информации на конечном экране будет отображена 

информация об успешной регистрации на уровне устройства: 

 

 

Рис 133 – Уровни MFM 

 

 
После этого можно зарегистрировать датчик (как описано на стр. 80) для добавленного двигателя. 

 

Тип оборудования «Other» (другое) 
 
 

Первый шаг при добавлении оборудования — это выбор типа промышленного оборудования. 
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Рис 134 - Выбор типа оборудования 

 

 
После подтверждения оборудования типа «Other» (другое) введите его название. 

 

 

Рис 135 - Выбор названия оборудования 

 

 
После подтверждения оборудования типа «Other» (другое) введите его название: 

 

 

Figure 136 Информация об оборудовании 

 
При подтверждении и правильном заполнении информации на последнем экране будет 

отображена информация об успешной регистрации на уровне устройства: 
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Figure 137 - MFM levels 

 

 
Таким образом можно зарегистрировать датчик для добавленного промышленного оборудования. 

Первый этап заключается в выборе оборудования, для которого регистрируется датчик. Для выполнения 
настройки необходимо указать расположение датчика на двигателе; выберите одну из опций, указанных в 
мобильном приложении, и нажмите «OK». Введите название датчика и нажмите на кнопку «Confirm» 
(подтвердить). 

 

Рис 138 - Выбор названия датчика 

 

 
После этого данные отправляются в платформу цифровых решений WEG Digital Solution. 
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Рис 139 - Отправка информации в платформу 

 

 
При правильном внесении всех данных происходит переход на последнюю страницу, где выполняется 

подтверждение успешного ввода информации; нажмите «OK». Для завершения нажмите «ОК». После 

успешной отправки нажмите на устройство для контроля его работы. 

 

 

Рис 140 - Перечень датчиков 

 

 
Когда пользователь нажимает на зарегистрированный датчик, открывается панель контроля 
датчика: 
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Рис 141 – Панель датчика 

 

 
Датчик зарегистрирован в устройстве, и можно начать использовать различные функции системы 

WEG MFM. Регистрация датчика является последним этапом создания элементов самого нижнего 

уровня в рабочей иерархии MFM.: 
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Рис 142 – уровни MFM  

 

Изменение оборудования, за которым закреплен датчик  

Если необходимо изменить промышленное оборудование, для которого зарегистрирован датчик, 

например, изменить «Двигатель А» на «Двигатель В» для датчика MotorScan, следует сначала выбрать 

датчик из перечня. 

 

 

Рис 143 - Перечень датчиков 
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Рис 144 - Ожидание запроса информации 
 

 

Рис 145 - Ожидание запроса информации 

 
При открытии экрана датчика на панели управления необходимо нажать кнопку «More» 

(дополнительно) в нижнем правом углу экрана
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Рис 146 – Панель датчика 

 

 
При этом отобразятся шесть опций для датчика. Необходимо выбрать «Reset the sensor» 

(сбросить датчик), чтобы перезапустить датчик и обеспечить возможность повторной регистрации на 

другом двигателе. 
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ВНИМАНИЕ! 

Пользователь, созданный по адресу http://mfm.wnology.io/, может авторизоваться в 
приложении. 

Рис 147 - Опции датчиков 

 

 
Важно отметить, что датчик был перезапущен и не связан с двигателем, но запись для двигателя и 

«серийный номер» остаются сохраненными для доступа в случае повторной регистрации для того же 

двигателя. 

Для регистрации датчика с закреплением за определенным оборудованием выполните указания по 
регистрации для типа оборудования «Motor» (двигатель) на стр. 74 или для типа «Other» (другое) на стр. 78. 

Платформа Android 
При первом открытии приложения после установки отображается экран выбора продукта для 

использования: выберите поле «WEG Motor Fleet Management» и нажмите на кнопку «Confirm» 
(подтвердить). 

 

Рис 148 - Домашняя страница мобильного приложения 

 

 
После этого пользователь перенаправляется на главный экран, где можно нажать на кнопку «Login» 

(авторизация). Можно пройти авторизацию для созданного ранее пользователя по адресу 

https://mfm.wnology.io/login . 

 
 

https://mfm.wnology.io/login
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Рис 149 - Домашняя страница мобильного приложения 
Укажите адрес электронной почты и пароль пользователя, созданные согласно описанию в 

предыдущем разделе, и нажмите на кнопку «Login» (авторизация). 
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Рис 150 - Страница авторизации в мобильном приложении 
На первом экране отображаются датчики, которые уже были зарегистрированы для учетной записи; 

для регистрации первого устройства нажмите на кнопку «New Device» (новое устройство). 

 

Рис 151 - Страница датчика в мобильном приложении 

 

 
После ознакомления с уведомлением нажмите на кнопку «Select» (выбрать). 

 

Рис 152 - Уведомление о начале настройки 

 

 
Нажмите на кнопку «Settings» (настройки) для продолжения регистрации датчика. 
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Рис 153 - Типы действий для датчика 

 

 
Тщательно ознакомьтесь со следующими инструкциями и иллюстрацией, показывающей способ 

установления связи между датчиком и смартфоном. После ознакомления с этой информацией нажмите на 
кнопку «Scan sensor» (сканировать датчики). 

 

Рис 154 - Запрос на сканирование датчиков 

 

 
После обнаружения датчика отобразятся установки, зарегистрированные для учетной записи; 

выберите установку, за которой будет закреплен датчик.
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Рис 155 - Выбор установки для датчика 

 

 
После выбора установки согласно иерархии выберите, для какого оборудования зарегистрировать 

датчик. Поскольку оборудование еще не введено в систему, необходимо его зарегистрировать нажатием на 
кнопку «+». 

 

Рис 156 - Выбор датчика для установки 

 

 
В этот момент необходимо указать тип оборудования: «Motor» (двигатель) или «Other» (другое). 

Выполните последовательность добавления промышленного оборудования типа «Motor» (двигатель). 

Информация о добавлении оборудования другого типа приведена в теме «Тип оборудования "Other" 

(другое)» на стр. 78. 
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Рис 157 - Выбор типа оборудования 

 

 
После подтверждения типа необходимо выбрать название добавляемого двигателя. 

 

 

Рис 158 - Выбор названия оборудования 

 

 

После подтверждения на последнем экране отображается информация об успешной регистрации. 
Затем можно перейти к регистрации датчика для добавленного двигателя. 

Для этого новый зарегистрированный двигатель выбирается как оборудование, для которого 
регистрируется датчик.. 
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Рис 159 - Перечень оборудования 

 
Для выполнения настройки необходимо указать предельные значения для датчика на двигателе; нажмите 
«OK». 
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Figure 160 - Выбор предельных значений для датчика 

 
Укажите название датчика и нажмите на кнопку «Confirm» (подтвердить). 

 

Рис 161 - Выбор соответствующего названия датчика 

 

 
После этого данные будут отправлены в систему WEG MFM  

Рис 162 - Отправка информации в систему WEG MFM 
При правильном внесении всех данных происходит переход на последнюю страницу, где выполняется 

подтверждение успешного ввода информации; нажмите «OK»
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Рис 163 - Подтверждение регистрации 

 

 
После отправки пользователь перенаправляется на домашнюю страницу мобильного приложения; 

нажмите на зарегистрированное устройство для контроля его работы. 

 

 

Рис 164 - Перечень датчиков 

 

 
После этого происходит переход на страницу контроля. 
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Рис 165 - Панель датчика 

 

 
Датчик зарегистрирован в устройстве, и можно начать работу с системой WEG MFM в мобильном 

приложении или на веб-платформе. Дополнительная информация о сканировании двигателей приведена 

на веб-странице https://www.weg.net/wegmotorscan/en. https://wms.weg-products.ru  
 

Шлюз 
После авторизации в системе MFM на первом экране отображаются датчики, которые уже были 

зарегистрированы для учетной записи, для регистрации первого устройства нажмите на кнопку «New 
Device» (новое устройство). 

 

Рис 166 - Страница датчика в мобильном приложении 

 

 
После ознакомления с предупреждением нажмите на кнопку «Select» (выбрать).
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Рис 167 - Уведомление о начале настройки конфигурации 

 

 
Нажмите на кнопку «Cassia X1000» для продолжения регистрации шлюза. 

 

 

Рис 168 - Возможные действия с устройством 

 

 
Выберите на плане расположения место, куда необходимо добавить устройство. 
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Рис 169 - Выбор установки 

 
Введите MAC-адрес шлюза, указанный в нижней части устройства 

 

 

Рис 170 - МАС-адрес шлюза 

 

 
Выполните указания по подключению к сети через шлюз. 

 

 

Рис 171 - Подключение к сети через шлюз 
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ВНИМАНИЕ! 

Если невозможно найти созданную шлюзом сеть Wi-Fi, удерживайте кнопку «Сброс» в 
основании устройства в течение 30 сек. 

После настройки сотового телефона вернитесь в приложение; будет выполнено подключение к 

сети через шлюз. Пользователь автоматически переходит к созданию названия шлюза. 

Последний этап создания шлюза в системе MFM заключается в отсоединении сотового телефона 

от сети шлюза, после чего выполняется соединение сотового телефона с сетью Wi-Fi или мобильной 

сетью с выходом в интернет для отправки данных в MFM. При этом должно появиться сообщение об 

успешном выполнении операции, подтверждающее правильное выполнение процедуры. 

 

 

Рис 172 - Сообщение об успешной регистрации 

 

 
Следующий шаг заключается в локальной настройке конфигурации шлюза. 

 

 

 

 
Первый шаг заключается в подключении к созданной шлюзом сети. Перейдите к настройкам 

устройства (сотового телефона, компьютера и т. д.) и подключитесь к сети с 6 (шестью) конечными 

терминалами с теми же названиями, что 6 (шесть) цифр в МАС-адресе вашего устройства. Пароль 

созданной сети совпадает с названием сети. 
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Рис 173 - Подключение к Wi-Fi через шлюз 

 
После получения доступа к IP 192.168.40.1 используйте имя пользователя «admin» и пароль «12345678». 

 

Рис 174 - Вход в систему без шлюза 

 

 
При открытии первого экрана появляются индикаторы состояния устройства шлюза. 
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Рис 175 – Экран состония 

 

 
В верхней панели нажмите на вкладку «Basic» (основные настройки), чтобы перейти к экрану 

основных настроек, где можно задать тип соединения шлюза с интернетом. 



Motion Fleet Management | 101 
 

 
 

Рис 176 - Вкладка основных настроек шлюза 

 
Введите информацию о своей беспроводной сети с выходом в интернет, которая будет 

использоваться для отправки информации в облачную среду. 
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ВНИМАНИЕ! 

Подключите сетевой кабель RJ-45 ко входу рядом с разъемом источника Drive Scan 

 
 

Рис 177 - Конфигурация соединения через шлюз беспроводной сети 

 

 
Перед выходом необходимо обязательно сохранить изменения. Для этого нажмите на кнопку «Apply» 

(применить). 

 

Рис 178 - Сохранение изменений 

 

 
Таким образом, если информация введена правильно, шлюз должен подключиться к беспроводной сети, 

иметь доступ в интернет и, следовательно, возможность отправлять собранную информацию в систему 

MFM. 

 
3.6 Добавление оборудования drive scan 

Для регистрации типа оборудования «Drive» (привод) необходимо сначала добавить функцию Drive Scan, 
настроить ее локальную конфигурацию, а затем выполнить связь с MFM, после чего на заключительном 
этапе будет выполняться вставка соответствующих приводов 

Добавление функции сканирования приводов DRIVE scan 

First Первый шаг заключается в подключении оборудования Drive Scan к источнику питания, затем 

выполняется соединение по сетевому кабелю RJ-45 к сетевому порту компьютера, используемого для 

настройки конфигурации, и ко входу eth0 оборудования Drive Scan. 
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После соединения настройте конфигурацию локального IP-адреса, т. е IP-адреса компьютера, 

работающего с функцией Drive Scan, этот адрес должен отличаться от адреса 192.168.0.10, который 

является адресом по умолчанию для Drive Scan. Укажите маску подсети по умолчанию и сохраните 

настройки. 

 

 

 
 
 

 

Figure 178 - Network configuration 

Войдите в интерфейс настройки конфигурации Drive Scan по IP-адресу 192.168.0.10, используя 
следующие имя пользователя и пароль. 

 

 

Username: weg 

Password: weg 

 
 
 
 

Рис 179 Экран авторизации 
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На вкладке «Status» (состояние) проверьте Интернет-соединение: 
 
 
 

 
Рис 180 - Состояние Интернет-соединения 

 
Перейдите к вкладке «Configuration» (конфигурация) и проверьте, что интерфейс Wi-Fi включен: 

 
 
 

 
Рис 181 - Интерфейс Wi-Fi включен 

 

 
В соответствии с характеристиками локальной сети необходимо задать название сети «SSDI», тип 

шифрования «Security», вставить сетевой пароль в поле «Password», данные сети, к которой необходимо 
подключиться для обеспечение доступа к интернету функции Drive Scan. 
 
 

 
Рис 182 - Настройки соединения Wi-Fi 

 

 
Обязательно сохраните настройки с помощью кнопки в нижней части экрана  

Рис. 183. Кнопка для сохранения настроек 

 

 
После сохранения устройство автоматически перезапустится для применения внесенных 

пользователем изменений. 



Motion Fleet Management | 105 
 

 

 
 

Рис 184 - Всплывающее окно, показывающее время до полного перезапуска 

 
После перезапуска выполните авторизацию аналогично описанной выше и на вкладке «Status» 

(состояние) проверьте Интернет-соединение. Если данные на вкладке конфигурации введены правильно, 

отобразится следующее состояние: 

 
 
 

 
Рис 185 - Состояние Интернет-соединения 

 

 
После установления соединения с сетью Интернет откройте вкладку «Configuration» (конфигурация) 

для настройки соединения с WEG MFM. Найдите приведенный ниже символ и нажмите на «Configure MFM 
Plant» (настроить параметры установки в системе MFM). 
 

 

 
Рис 186 - Значок настройки конфигурации в MFM 

 

 
Откроется всплывающее окно для авторизации в системе MFM, заполните данные по аналогии с 

данными, использовавшимися в https://mfm.wnology.io/. После заполнения нажмите «Next» (далее).
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Рис 187 - Всплывающее окно для авторизации в MFM 

 

 
После заполнения данных соединения с системой MFM загрузятся доступные для пользователя 

установки. Выберите установку, которую необходимо добавить в Drive Scan. 

 
 
 
 

Рис 188 - Установки, имеющиеся в MFM 

 

 
Выбранная установка отобразится под значком настройки конфигурации MFM, что укажет на то, 

что ссылка для Drive Scan на установку была успешно исполнена. 
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Рис 189 - Значок соединения между системой MFM и установкой 

 

 
Необходимо обязательно сохранить любые изменения на вкладке «Configure» (конфигурация) 

нажатием на кнопку «Save Configuration» (сохранить конфигурацию). 

 

 

Рис 190 - Кнопка для сохранения настроек 

 

 
После сохранения изменений функция Drive Scan перезапустится. 

 
 

 

 
Рис 191 - Всплывающее окно, показывающее время до полного перезапуска 

 
Подтвердите успешное выполнение операции на вкладке «Status» (состояние) в разделе «MFM 

Connection» (соединение MFM), где отображается состояние соединения MFM: 
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Рис 192 - Сводная информация о соединении с MFM 
 

 
Система готова, функция Drive Scan подключена к MFM, остальные настройки приводов выполняются 

непосредственно в MFM. 
 

 

 

Добавление оборудования типа «Привод» 

Для регистрации привода откройте боковую панель нажатием на значок с тремя горизонтальными 
параллельными полосками, как показано на следующем рисунке. 

 
 
 

 
 

Figure 193 - Кнопка открытия боковой навигационной панели 

 

 
При появлении боковой панели нажмите на кнопку «Registration» (регистрация) и кнопку «Device» 

(устройство). Будет выполнен переход на страницу регистрации нового оборудования типа «Привод». 
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Рис 194 - Переход к управлению устройствами 

 

 
На странице с перечнем устройств нажмите «+ Add» (добавить). 

 

 
Рис 195 - Кнопка для добавления нового устройства 

 

 
Отобразятся типы устройств, которые можно добавить в систему MFM. Выберите опцию для 

регистрации приводов низкого и среднего напряжения. 
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Рис 196 - Кнопка для регистрации нового устройства 

 

 
Появится всплывающее окно для выбора типа Drive Scan и названия устройства 

 

 
Рис 197 - Регистрация привода 

 

 
Далее пользователь переходит к экрану с перечнем приводов, подключенных к функции Drive 

Scan; для новой зарегистрированной функции Drive Scan запись о приводе найдена не будет. 
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Рис 198 - Перечень приводов, зарегистрированных в Drive Scan 

 

 
Нажмите «+ Add» (добавить) для регистрации нового привода в Drive Scan. Появится всплывающее 

окно, где можно указать информацию о приводе, над регистрацией будет отображаться текущее состояние 
привода. Регистрация допускается только в том случае, если привод подключен. При подключенном 
приводе будет отображаться следующее состояние. 
 
 

 
Рис 199 - Функция Drive Scan работает 

 

 
Заполните поля с информацией о приводе и о его соединении с Drive Scan. 
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Рис 200 - Регистрация нового привода 

 

 
Для выполнения процесса используйте кнопку «Identify» (идентификация), чтобы автоматически 

распознать модель, серийный номер и записать их в реестр. 

 
 
 

 
Рис 201 - Средство автоматического определения серийного номера 

 

 
При использовании этой функции появится всплывающее окно с индикацией хода выполнения 

поиска. Дождитесь окончания поиска. Данные о серийном номере также можно ввести вручную. После 

заполнения и подтверждения регистрации привод вносится в список приводов Drive Scan, отображается 

определенная информация об этом оборудовании. 
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Рис 202 - Перечень приводов в Drive Scan 

 
Таким образом, регистрация привода в Drive Scan завершена. Теперь можно отредактировать 

некоторые настройки с информацией об устройстве, однако важно отметить, что удаление выполняется 

только через интерфейс Drive Scan. 

3.7 Приоритизация активов 
Приоритизация активов — это способ повысить гибкость планирования процедур обслуживания. 
 
 
 

 
 

Рис 203 – Матрица приоритизации 
 

Порядок Матрицы приоритетов разделяет оборудование в соответствии с его текущим 

состоянием здоровья и классификацией. Рейтинг изменяется от «А» (очень критично) до «С» 

(низко критично).
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Внутри каждой группы матрицы осуществляется приоритизация по совокупности критериев, 

содержащихся в реестре активов. 

 

 

Рис 204 - Критерии приоритизации активов 

Регистрация данных для приоритизации активов не является обязательной. Если пользователь 

желает внести устройство в матрицу приоритетов, эти данные должны быть заполнены с указанием 

критериев: Влияние на производство, годовая стоимость обслуживания, среднее время обслуживания, 

среднее время наработки на отказ, если есть альтернатива активу, дата изготовления, влияние на 

безопасность, воздействие на окружающую среду, стоимость актива, среднее время работы, последние 

измерения вибрации, последние измерения температуры. 

В дополнение к данным, зарегистрированным в устройстве, еще одним фактором, учитываемым для 

подсчета в матрице приоритетов, является то, что устройство считывало свои значения за последние 24 

часа. Если этого не произошло, то при подсчете значений матрицы это не учитывается. 

Также можно включить или отключить приоритизацию активов завода с помощью кнопки 
приоритезации. 
 

Рис 205 – Приоритизация включена 
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Рис 206 - Приоритизация выключена 

Чтобы просмотреть устройства каждой позиции матрицы, просто выберите нужное, и элементы с 

этими значениями будут отображаться пользователю в списке активов: 

 

 

 

Рис 207 – Выбранная позиция 
 

Рис 208 – Список устройств 

 

3.8 Регистрация пользователя в MFM 

Для регистрации новых пользователей в MFM необходимо войти на экран управления учетными 
записями «Users» (пользователи). 
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Рис 209 - Ссылка на боковой панели для работы с пользователями 
 

 

Главная страница выглядит следующим образом: 
 
 
 

 

Рис 210 - Экран пользователя 

 

 
Если требуется пригласить пользователя, у которого еще нет регистрации в MFM, нажмите на 

кнопку регистрации, и в MFM будет отправлено приглашение. 

 
 
 

 

Рис 211 - Регистрация нового пользователя 
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Можно зарегистрировать только адреса электронной почты, еще не зарегистрированные в MFM, при 

этом приглашение выдается с правом доступа к выбранной установке. 

 
 

 

 
Рис 212 - Регистрация нового пользователя 

 

 
После введения имени, фамилии и адреса электронной почты выберите группу, т. е. установку, 

для просмотра информации о которой приглашается пользователь. 

После приглашения можно выполнить поиск по установкам с отображением пользователей и их 

типов доступа (просмотра или администрирования). Также отображаются пользователи, являющиеся 

заказчиками и создателями установки, которых невозможно удалить из этой установки. 
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Рис 213 - Поиск пользователей по конкретной установке 

 

 
Помимо добавления новых пользователей также можно удалить права доступа пользователя к 

выбранной установке: 
 

 

Рис 214 – Удаление прав пользователя на доступ к установке 

 

3.9 Регистрация доступа к установке 

Если пользователь / адрес электронной почты уже существует в системе MFM, имеется 

возможность добавить его к установке или изменить тип его доступа к установке. Для этого необходимо 

просто открыть боковую панель и выбрать строку «Users» (пользователи). 
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Рис 215 - Ссылка на боковой панели для работы с пользователями 

 

 
Главная страница выглядит следующим образом: 

 
 
 

Рис 216 - Экран пользователя 

 

 
После выбора установки, которую требуется изменить, нажмите на поиск для вывода списка 

пользователей, имеющих к ней доступ. 
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Рис 217 - Редактирование прав доступа пользователя к установке 

 

 
В списке пользователей отображаются их имена, адреса электронной почты и типы доступа к 

конкретной установке. Можно удалить права доступа для пользователя с помощью значка корзины. Для 
изменения зарегистрированных прав доступа для определенного пользователя нажмите на кнопку 
«Add/Change plant access» (добавить/изменить права доступа к установке). 
 
 

Рис 218 – Редактирование прав доступа пользователя к установке 

 

 
Появится всплывающее окно, в котором можно отредактировать права доступа пользователя, 

указав адрес электронной почты пользователя и права, которые требуется предоставить. 
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Рис 219 - Изменение прав доступа пользователя 

 

 
Можно выбрать права просмотра или администрирования, как показано ниже: 

 
 
 

 
Рис 220 – Тип доступа 

 

 
После подтверждения регистрации можно проверить изменение прав доступа в списке пользователей 

установки. 

 
3.10 Восстановление пароля 

Для восстановления пароля пройдите на домашнюю страницу MFM по адресу https://mfm.wnology.io/ и 
нажмите на пункт «Forgot your password?» (Забыли свой пароль?). 
 
 
 

 

Рис 221 - Экран авторизации 

 

 
Появится обязательное окно, где необходимо указать адрес электронной почты для восстановления, 

т. е. адрес, указанный при регистрации. 
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Рис 222 - Всплывающее окно с запросом 

 

 
После заполнения появится уведомление, сообщающее о том, существует ли адрес электронной 

почты в базе данных. Будет отправлена ссылка для сброса пароля. В целях безопасности не сообщается, 

существует ли адрес электронной почты в базе данных или нет. 

 
 
 

 
Рис 223 - Подтверждение сброса пароля 

 

 
Далее откройте электронную почту и проверьте, получили ли вы письмо с официального адреса MFM. 

Будьте внимательны — официальный адрес MFM: support@wnology.io. 
 

 

Рис 224 - Сброс e-mail 

 

 
При нажатии на ссылку пользователь перенаправляется на экран, где можно изменить пароль. 

Подтвердите введенный пароль, и пароль будет изменен. 
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Рис 225 – Сброс пароля 
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4 Пользовательский интерфейс 

Интерфейс системы WEG MFM упрощает обмен информацией между системой и пользователем с 

помощью изображений, чертежей, графики и т. д. Ниже приведена детальная информация об 

интерфейсе. 

 
4.1 Область навигации 

Боковая панель используется для навигации с помощью ссылок. Панель открываются при нажатии 

на кнопку в левом верхнем углу: 

 
 
 

Рис 226 - Кнопка для открытия боковой панели 

 
Эта панель отображается на основных экранах навигации системы MFM. Из боковой панели 

возможен переход на семь различных экранов.: 
 

 

Рис 227 - Боковая панель с кнопками навигации 
 

 

Для лучшего понимания ниже приведено краткое описание всех экранов и страниц: 

 Home Page: главный экран платформы; (стр. 127) 
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 Systems: перечень систем и их зависимых параметров по уровням и в порядке убывания для 

обеспечения возможности навигации (заказчики -> объект -> установки -> устройства -> 

датчики); (стр. 46) 

 Register and update: регистрация в системе (объекта или установки) и устройства;; (стр. 60, 

63 и 67 соответственно) 

 Customers: страница, посвященная работе с заказчиками; (стр. 56) 

 Subscription: создание, поиск подписок и запросы на них; (стр. 252) 

 Exchange: Обмен данными со сторонними системами; (стр. 273) 

 Users: блок пользователей системы; (стр. 113) 

 Polices and Agreement: Условия использования и пользовательское соглашение; (стр. 126) 

 Contact: перечень типов поддержки, содействия и часто задаваемые вопросы; (стр. 273) 

 

4.2 Системы 

Второй пункт в области меню отвечает за перечисление систем и их зависимостей по уровням и в 

порядке убывания для облегчения навигации (Клиенты -> Объекты -> Установки -> Устройства -> Датчики). 

Чтобы узнать больше об этом, посетите страницу 46. 
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Рис 228 - Системы 

Меню Системы предназначено для отображения систем, зарегистрированных в приложении, а также 

их иерархии, которая может состоять из: клиентов, объектов, установок, устройств и датчиков. 

 
4.3 Политики и соглашения 

Чтобы просмотреть доступные системы, просто нажмите на опцию систем в боковом меню. Оба 

варианта открывают и отображают новую вкладку для пользователя. 
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Рис 229 – Политики и соглашения 

 

4.4 Главный экран 

Главный экран можно разделить на четыре главных элемента, которые в упрощенном виде дают 

основную информацию для пользователя. 
 

Карта 

Карта установок/устройств с возможностью масштабирования, с кнопками показана на 

следующем рисунке. Значки на карте отмечают положение парка оборудования и могут быть 

представлены цифрой, например, цифра 2 в центре рис. 230 указывает на присутствие двух 

географически близких установок. Это добавление на карту выполняется автоматически и зависит от 

масштаба карты. Другой способ представления оборудования на карте — с помощью зеленого значка с 

названием и графическим представлением установки, показанный в правом верхнем углу на рис. 230. 
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Рис 230 - Карта на главной странице 
 

Обзорная информация 

Обзорная информация дает краткое графическое представление общего состояния установки/устройств. 

 

 
Рис 231 - Обзор 

 

 
В обзорной информации устройства разделяются на три класса: 

4.4.1 Исправное состояние 

4.4.2 Оповещение 

4.4.3 Критическое состояние 
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Оборудование, относящееся к исправному, соответствует устройствам с нормальным режимом 

работы, т. е. показатели которых не превышают заданных пороговых значений сигнализации или 

критического состояния (оба параметра настраиваются пользователем). 

Промышленное оборудование относится к классу «оповещение» или «критическое состояние», 

если превышено пороговое значение для последних измерений. Если устройства превышают пороговые 

значения без превышения критических параметров, эти устройства относятся к типу «оповещение», при 

этом если новое оборудование превышает оба максимальных значения, пороговое и критическое, 

оборудование относится к классу «критическое состояние». Дополнительная информация о 

классификации событий приведена на стр. 137. 
 

 
 

 

Последние действия 

В разделе «Последние действия» отображаются последние уведомления (события) всех установок 
пользователя в убывающем хронологическом порядке.l 

 
 
 

 
 

Рис 232 - Последние действия 

 

 
В блоке отображаются последние пять уведомлений. Для просмотра уведомлений в полном виде 
нажмите на кнопку «See More» (дополнительная информация). 

 
 
 

 

 
Рис 233 - «See More» дополнительная информация) — доступ к перечню событий 
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После этого пользователь перенаправляется на страницу «Events» (события); дополнительная 

информация об этой функции приведена на стр. 137. Пользователь может выбрать информацию, 

которую необходимо отображать в уведомлениях. Для этого необходимо выполнить настройку в пункте 

«Recent Activities» (последние действия) в меню «Preferences» (параметры): 

 
 
 

 
Рис 234 - Настройки последних действий 

 

 
При включении уведомления о критических состояниях пользователь будет проинформирован 

каждый раз, когда параметры промышленного оборудования превышают критические пороги для 

каждого класса событий соответственно. 
 

Закладки 

Закладки отображаются в виде карточек, на которых содержится информация об устройстве, для 

которого установлена закладка. В любой момент при просмотре перечня оборудования нажмите на 

звездочку для установки закладки. 

 
 
 

 
Рис 235 – Изображение закладок 

 

 
После нажатия появится всплывающее окно с уведомлением о том, что устройство было 
помечено закладкой. 

 

 

Рис 236 - Всплывающее окно, уведомляющее об успешном завершении операции 
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ВНИМАНИЕ! 

Максимальное количество устройств, которые можно добавить в избранное— 
десять. 

Отмеченное закладкой устройство можно посмотреть на домашней странице WEG MFM, внизу 

экрана, в разделе «Избранное» на главном экране будут перечислены все активы, отмеченные 

звездочкой. Для этого устройства возможны два действия: вы можете удалить его из избранного, снова 

щелкнув звездочку, или вы можете получить доступ к панели инструментов, щелкнув имя устройства. 

 

 
 
 
 

 

4.5 Уведомления и настройки 
Для проверки уведомлений нажмите на значок с колоколом в верхней правой части экрана, 
выделенный красным на приведенном ниже рисунке.

 

 
 

Figure 237 – Центр уведомлений 

Будет выведен список из трех последних новых и критических событий. Для просмотра других 

событий нажмите на кнопку «See More» (дополнительная информация). Произойдет переход на страницу 

событий. 
 

Язык 

В верхнем меню есть кнопка смены языка приложения, где пользователь может выбрать нужный язык. 
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Рис 238 – Кнопка смены языка 

Количество выбираемых языков на данный момент ограниченно, но постепенно добавляется. 

 

 
Рис 239 - Языки 

 

Редактирование профиля 
Для редактирования профиля нажмите на имя пользователя в верхнем правом углу, выделенное 

красным цветом на приведенном ниже рисунке, а затем на «Edit Profile» (редактировать профиль). 
 
 

 
Рис 240 - Редактирование профиля в MFM 

Экран редактирования информации в профиле отображает имя и фамилию. Имеется возможность 

изменения имени и фамилии, а также пароля. 
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Рис 241 - Опции редактирования учетной записи 

 

 
Пароль должен соответствовать требованиям — содержать не менее 8 символов и 

соответствовать следующим критериям безопасности пользователя: 

• Не менее одной буквы в верхнем регистре. 
• Не менее одной буквы в нижнем регистре. 
• Не менее одной цифры. 
• Не менее одного специального символа. 

 

Рис 242 - Изменение пароля учетной записи MFM 

 

 
После внесения любых изменений необходимо нажать на кнопку «Save» (сохранить), чтобы они 

вступили в силу. 
 

Настройки 

Для изменения других настроек нажмите на имя пользователя в правом верхнем углу и на кнопку 

«Preferences» (предпочтения), которая выделена красным цветом на приведенном ниже рисунке: 
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Рис 243 - Кнопка для настроек пользователя 

 

 
Настройки можно изменить отключением или включением переключателей. Пользователь может 

активировать или отключить новостную рассылку, сигнализацию или информацию о критическом 

состоянии оборудования в разделе «Recent Activities» (недавние действия). Аналогичным образом 

можно включить или отключить отчеты, отправляемые по электронной почте, описанные на стр. 143. 

Соответствующее изменение выражается включением опции «Единая панель параметров 

оборудования и датчика». Эта опция упрощает просмотр оборудования, имеющего только один датчик, с 

отображением информации о датчике вместе с информацией об оборудовании; таким образом 

формируется одна панель параметров для оборудования и датчика. 

 
 
 

 
Рис 244 - Настройки 



Motion Fleet Management | 135  

Помимо общих настроек можно выбрать язык. Обязательно нажмите на кнопку «Save» (сохранить) 
после внесения изменений. 

 

Руководство 

Для просмотра руководства по системе WEG MFM нажмите на имя пользователя в верхнем 

правом углу, выделенное красным цветом на приведенном ниже рисунке, а затем на «Guide» 

(руководство). 

 
 
 

 
Рис 245 - Руководство 

 

Обратная связь 

Для команды разработчиков WEG MFM крайне важно, чтобы отзывы были максимально 

подробными, содержали четкую информацию, позволяющую воспроизвести и выявить причины ошибки. 

Важно сообщить версию используемого браузера, операционной системы и шагам, предшествующим 

ошибке, чтобы можно было воспроизвести ошибку, сравнив ожидаемый результат с полученным. 

Для отправки обратной связи разработчикам WEG MFM нажмите на имя пользователя в верхнем 

правом углу, выделенное красным цветом на приведенном ниже рисунке, а затем на «Feedback» 

(обратная связь). 

 
 
 

 
Рис 246 – Обратная связь 

 
Вы можете отправить два типа отзывов: запрос на улучшение и отчет. После того, как вы 

сделаете выбор, появится всплывающее окно, в котором вы сможете написать отзыв, комментарий или 

предложение, касающееся продукта WEG MFM. 
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Рис 247 - Текстовое окно для обратной связи 

 

 
Нажмите  “Submit” (отправить) для отправки сообщения разработчикам WEG MFM. 

 

Выход 

Для отключения текущего пользователя нажмите на имя пользователя в верхнем правом углу, 

выделенное на приведенном ниже рисунке, и выберите пункт «Exit» (выход). 

 
 
 

 
Рис 248 - Ссылка для выхода пользователя из системы 
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4.6 События 

События — это записи о нештатных событиях с оборудованием. Помимо информации для 

уведомления пользователя об опасности или необходимости принятия решения важно 

классифицировать события по типу операции с оборудованием. В зависимости от событий устройства 

разделяются на три класса: 

4.6.1 Исправно 

4.6.2 Предупреждение 

4.6.3 Критично 

 
Оборудование, относящееся к исправному, соответствует устройствам с нормальным режимом 

работы, т. е. показатели которых не превышают заданных пороговых значений сигнализации или 
критического состояния (оба параметра настраиваются пользователем). 

 

 

Рис 249 – Исправное оборудование 

 

 
Промышленное оборудование относится к классу «оповещение» или «критическое состояние», если 

превышено пороговое значение для последних измерений. Если превышен порог сигнализации для 
устройства без превышения критического значения, такие устройства относятся к классу «Предупреждение» 

 

 

Рис 250 – Оборудование с предупреждением 

 

 
Оборудование, превышающее максимальное значение, значения сигнализации и критического 

состояния относятся к классу «критическое состояние», поскольку крайне важно ограничить его работу 

для предотвращения проблем. 
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Рис 251 - Оборудование в критическом состоянии 

 

 
Пользовательские события можно просмотреть четырьмя основными способами: по последним 

действиям, описанным на стр. 129, на главном экране; см. приведенный ниже рисунок.: 

 
 
 

 
Рис 252 – Последние действия 

 

 

Также можно использовать уведомления, описанные на стр. 131, согласно примеру на приведенном ниже 
рисунке: 
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Рис 253 - Уведомления 

 

 
Еще один способ получать доступ к событиям определенной установки — по ссылке в обзорной 

информации о самой установке. Нажмите на ссылку в нижнем левом углу окна с обзорной информацией 

об установке: 

 
 
 

Figure 254 – Обзор установок  
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Четвертый способ получить доступ к событиям — в нижней части панели параметров оборудования, 

где перечислены все события, соответствующие этому устройству. 

 

 

Рис 255 – Перечень событий 

 

 
Каждое событие имеет следующие параметры: 

 
• Уровень: степень «важности» события.  

• Предмет: краткое описание события.  

• Состояние: при классификации событий в качестве «новых» пользователь может изменить их на 

«квитированные» (когда событие остается в списке) или «решенные»; таким образом событие выходит из 
критического состояния.  

• Событие: дата и время формирования события.  

• Датчик: название датчика; когда на оборудовании находится несколько датчиков, это может помочь в 

определении местонахождения датчика.  

 

Описание события выводится по ссылке. При открытии ссылки откроется всплывающее окно с 

информацией о событии: 

 
 
 

 

Рис 256 - Event details 

 

 
Каждое событие классифицируется по трем категориям: 
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 Критический уровень 

 Уровень ошибки 

 Информационный уровень 

 

Помимо классификации отображается состояние события, связанное устройство и дата создания. 

События выдаются по обновлению состояния, при этом пользователю предоставляется информация в 

виде сообщений о событиях. 

 

 

Рис 257 - Обновление события 

 

 
После получения пользователем информации об уведомлении можно предпринять определенные 

действия в отношении события. Можно выбрать одно из трех действий: 

 
 
 

Рис 258 - Изменение состояния события 

 

 
В качестве маркера состояния используется следующее: 
 
• «New» указывает на новое событие. 
• «Acknowledged» указывает на то, что пользователь знает о событии. 
• «Resolved» — это состояние, при котором событие маркируется как решенное. 

Все происходящие события имеют исходное состояние «New» (новое). Еще одна важная индикация — 

«текущая» ситуация. Таким образом можно узнать, в каком из трех состояний находится событие. 

Все события регистрируются на временной шкале в форме нарастающего перечня, где показаны 

действия, которые были приняты при каждом событии, и соответствующий пользователь, отвечающий за 

изменение: 
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ВНИМАНИЕ! 

Состояние оборудования можно изменить на исправное только путем устранения 

событий (если событие отмечено как «решенное»). 

 
 

Рис 259 - Обновление событий 

 

 
Для устранения события необходимо отметить его как «Resolved» (решенное), поскольку события, 

отмеченные как решенные, более не выводятся в перечне критических событий и отвечают за изменение 

состояния оборудования. 

 
 

При каждом событии также выводится вкладка «Tag» (тег), где можно просмотреть информацию о 

тегах устройства, связанных с событием. 
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Рис 260 – Теги события 

 

4.7 Отчёты по электронной почте 

Существует два типа отчетов: ежемесячные и ежедневные. Все пользователи могут получать 

отчеты по адресу электронной почты, зарегистрированному в системе MFM, если эта опция разрешена в 

параметрах профиля. 

Отчет по KPI (КПЭ) для установки отправляется в 09.00 (UTC –3) в первый день после окончания 

месяца, с указанием КПЭ по каждой установке, к которой пользователь имеет доступ. Отчет 

формируется для пользователей, у которых в параметрах включена опция отправки: 

 
 
 

 
Рис 261 - Ежемесячные отчеты 

 

 
Ежедневные отчеты отправляются заказчику ежедневно в 09.00 (UTC –3). Этот отчет содержит 

уведомления (события) за последние 24 часа на каждой установке, к которой пользователь имеет 

доступ. Для получения письма по электронной почте важно, чтобы была включена соответствующая 

опция в параметрах: 

 
 
 

 
Рис 262 - Ежедневные отчеты 

 

 
Отчет о планировании ТО отправляется клиенту ежедневно в 9:00 (UTC-3). Этот отчет содержит 

данные из графиков технического обслуживания за соответствующий день. Важно, чтобы отчёт был 

доступен для отправки электронной почты, как показано ниже: 

 
 
 

 
Все отчеты могут быть сформированы и отправлены пользователю после настройки 
конфигурации: 

 



Motion Fleet Management | 144  

Рис 263 – Все типы отчётов разрешены 

 

 
Необходимо удалить адрес электронной почты WEG из спам-листа и/или отметить его как 

проверенный. Отчеты отправляются согласно имени пользователя и содержат все установки, где 

пользователь имеет права администрирования или просмотра. 

 
4.8 Использование cookies 

Чтобы улучшить взаимодействие с пользователем при просмотре приложения, MFM использует 

файлы cookie на веб-сайте. Среди многих преимуществ файлов cookie в приложении стоит упомянуть 

то, что они заставляют запоминать пользовательские предпочтения сайта и предоставлять локально 

релевантный контент. 

Чтобы уведомить пользователя об этом использовании, на домашней странице приложения 
отображается сообщение, как показано ниже: 

 

Рис 264 – Использование cookies 

Чтобы узнать больше о политике использования файлов cookie, посетите: 

https://www.weg.net/institutional/BR/en/cookie- statement. 

https://www.weg.net/institutional/BR/en/cookie-statement
https://www.weg.net/institutional/BR/en/cookie-statement
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5 Панели параметров 

Панели параметров обеспечивают взаимодействие и отображение информации о текущем уровне 

(установка, оборудование или датчик) в навигации пользователя. Главные экраны и их функции 

приведены ниже: 

 

 

Рис 265 - Иерархия экранов и основных панелей параметров 

 

 
Соответственно, существует иерархия, в которой каждая панель параметров имеет различный 

уровень информации и отображает соответствующую степень отчетности для пользователя: 

• Главный экран: карты, последние действия и обзорная информация обо всех установках. 
• Панель информации об установке: карта, последние события, отчеты о состоянии и полные 
события установки. 
• Панель параметров оборудования: вся информация об оборудовании. 
• Панель параметров датчика: полный отчет о датчике, зарегистрированном для оборудования. 

Важно отметить, что «Единая панель параметров оборудования и датчика» действует только для 

оборудования, которое содержит один датчик, и эта опция должна быть активирована в параметрах, как 

указано на стр. 133. Таким образом, информация, собираемая датчиком, передается вместе с 

информацией об оборудовании на единой панели параметров под уровнем установки. Дополнительная 

информация приведена в теме «Панель параметров оборудования с одним датчиком» на стр. 174, где 

приводятся пояснения по панелям параметров.  

Поскольку эти характеристики являются общими для всех панелей параметров, и поскольку они 

могут широко применяться для более комфортной работы с экранами, объяснение панелей параметров 

начинается с объяснения трех тем. Сначала приводится описание меню контроля времени. После этого 

на стр. 137 для лучшего понимания описаны графики, их функции, принципы использования и работы с 

ними. Затем на стр. 140 приведено описание времени обновления приборов, списков и карточек. После 

ввода этих трех характеристик на панелях параметров приводится описание панелей параметров 

установки, оборудования и датчиков, а также панелей параметров конфигурации, экспорта и связи.
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5.1 Общая конфигурация панелей параметров 

Поскольку все функции имеют свои характеристики и в связи с возможностью их широкого 

применения при манипулировании экранами, объяснение функций начинается с описания трех общих 

функций: сначала «Меню контроля времени», далее — «Графики», их функции, принципы работы и 

манипуляции для лучшего отображения, описанные на стр. 148, и наконец — пояснение «Времени 

обновления» для датчиков, списков и карточек. Эта информация приводится на стр. 152. После 

определения этих трех характеристик приводится описание функций установки, оборудования и 

датчиков, а также функций настройки допусков, экспорта и связи. 
 

Меню контроля времени 

Меню контроля времени, являющееся общим меню для панелей параметров оборудования, 

датчиков, допусков, экспорта, связи и технического обслуживания, отвечает за управление временем и 

дает доступ к истории панели параметров и управлению основным экраном. Это меню находится в 

верхнем правом углу экрана и выглядит следующим образом: 
 

 
Рис 266 - Меню контроля времени 

В правом углу меню имеется опция «Полный экран». 
 
 

 

Рис 267 - Функция полного экрана 

Справа налево ведется отсчет времени — выделено красным цветом на приведенном ниже 

рисунке. Отсчет времени ведется от 0 до 60 секунд. При достижении значения 60 секунд счетчик 

закрашивается серым цветом, и происходит обновление панели параметров, а пользователь может 

контролировать параметры. 

 

 
Рис 268 - Кнопка обновления панели параметров 

Для постановки на паузу панели параметров и всех графиков, приборов и переменных на панели 

в центре меню контроля времени имеется кнопка «Пауза». 

 

 

Figure 269 – Функция паузы 

 
 
 
 

Наконец, на текущей панели параметров имеется функция возврата к конкретной дате или 
времени. 
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Рис 270 – Функция контроля времени 

Например, для возврата к 11 июня 2020 г., 17:57:18 необходимо просто выбрать опцию «Jump to a 

specific date/time» (перейти к конкретным дате/времени) и выбрать соответствующую дату: 

 

 

Рис 271 - Возврат к конкретной дате 

 

 
После этого панель параметров отображается, как если бы она была открыта в выбранное время. 



Motion Fleet Management | 148  

 

 

Графики 

Использование графиков является общим для нескольких панелей параметров. Трехмерные или 

двухмерные графики используются для отображения количественных параметров, контролируемых 

датчиками с целью отображения важных характеристик. 

 

 

Рис 272 - Пример графического отображения панели параметров 

 

 
Такие показания датчиков, как температура, скорость и наработка, отображаются на графиках в 

виде точек. Просмотреть интервал между показаниями можно следующим образом: 

ВНИМАНИЕ! 

Меню контроля времени доступно на нескольких панелях параметров и 

имеет на этих панелях одинаковые функции. 
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Рис 273 - Интервал времени между показаниями 

 

 
Для определения этих промежуточных значений в системе MFM выполняется сбор данных в 

соответствии с рядом правил, на основе интервала времени, выбранного при создании графика, а также 

используются математические функции и сочетание данных из различных источников. 

Эта функция важна для работы с различными характеристиками датчиков, которые отправляют 

данные в систему MFM, такие как разность интервалов времени отправки каждого параметра: 

 

 

Рис 274 - Интервал отправки параметров 

 

 
«Скорость вращения» (показана черным цветом) отправляется с более длительными 

интервалами, а «Частота» (показана оранжевым цветом) выводится за более короткий период времени, 

в связи с чем сбор данных становится очень важным для более лучшего понимания и отображения 

данных. 

Если говорить кратко, система MFM подготовлена для отображения данных для пользователя, 

даже если для параметров предусмотрено различное время отправки, за счет чего имеется возможность 

использования датчиков с различным временем. 
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Важно отметить, что на графике отображаются маркеры количественных показателей на 

временной шкале, считываемые датчиком. Таким образом, имеется отличие в количестве маркеров на 

одном графике: 

 

 

Figure 275 – Разность в количестве показателей 

 

 
Большинство графиков, например, график показателей вибрации в динамике, имеют меню в 

верхнем правом углу, с помощью которого пользователь может выполнить два действия. 
 

Рис 276 – Опции графика 

 

 
Знак шестерни слева используется для просмотра графика на полном экране: 

 

 

Рис 277 - Опция полного экрана 

 

 
В приведенной справа опции пользователь может выбрать два свойства графика: длительность и 
разрешение. 



Motion Fleet Management | 151  

 
 

Рис 278 – Длительность и шаг графика измерений 

Первая опция — это длительность, которая контролирует дискретизацию дат, т. е. размер оси X 

путем изменения максимальной длительности просмотра данных во временной области. Можно выбрать 

от 5 минут до 90 дней: 

 

 

Рис 279 - Перечень возможных длительностей графика 

 

 
Вторая опция относится к разрешению данных согласно ранее выбранной длительности, т. е. эта 

опция отвечает за сбор данных для поддержания выбранного интервала публикации. Можно выбрать от 

5 минут до 12 часов: 

 

 

Рис 280 – Шаг измерений графика 
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ВНИМАНИЕ! 

Дата и время, отображаемые устройством, соответствуют последней 

публикации информации от устройства о времени регистрации данных. 

После изменения свойств графика необходимо обязательно сохранить изменения нажатием на 
кнопку «Update» (обновить). 

 

Figure 281 - Updating chart according to the changes 
 
 

 
Обновление времени 

На каждом показателе в панелях параметров или даже в таблицах и перечнях имеется индикатор, 

постоянно расположенный в нижнем правом углу, который мгновенно предоставляет информацию о 

последней отправке данных устройством: 

 

 

 

Рис 282 - Время с последнего обновления данных параметра осевой вибрации 

 
Поскольку на одной панели параметров имеются различные показатели, каждый из которых может 

иметь различное время показаний, отображения «последнего обновления» является очень важным для 

понимания показаний на панели. 

 

 

Рис 283 – Время последнего обновления 
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5.2 Панель параметров установки 

На главном экране установки имеется три основных элемента, которые показывают 

пользователю самую важную информацию в упрощенном виде: описанная ниже карта, обзор, описанный 

на стр. 159, и перечень устройств установки, описанный на стр. 160. 
 

Карта 

Карта установок/устройств с возможностью масштабирования и кнопками показана ниже. Значки 
карты (кружки с символом устройства) отмечают расположение оборудования и группируются, если одно 
или несколько устройств расположены рядом. 

При наведении курсора мыши на группу эта группа раскрывается, как показано на приведенном ниже 
рисунке: 
 

 

Рис 284 – Карта установок 

 
Зарегистрированное оборудование отображается на карте в зависимости от его типа. 

Оборудование, зарегистрированное как двигатели, отображается на карте как «MO», а оборудование 

другого типа отображается как «ОТ». При этом для обеспечения понимания состояния оборудования 

двигатели, физически расположенные рядом друг с другом, группируются в кластеры на значке, внутри 

которого отображается цифра с указанием числа единиц оборудования в этом месте. Круговая шкала 

пропорционально отображает количество единиц оборудования в исправном состоянии, при этом такой 

значок имеет зеленый цвет, оборудование, по которому имеется оповещение, обозначается значком 

желтого цвета, а оборудование в критическом состоянии — значком красного цвета. Определения 

состояний оборудования, исправное состояние, оповещение, критическое состояние, приводится на 

странице 137 в теме «События». 
 

Изменение изображения установки 

Для изменения изображения установки нажмите на кнопку в обзорной информации: 
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Рис 285 – Обзор установки 

 

 
Таким образом, пользователь переходит к странице настройки изображения. Для настройки 

изображения установки нажмите на троеточие в правой части экрана. 
 

Рис 286 – Экран настройки изображения 

 

 
После этого отображаются две опции. Для изменения изображения установки нажмите на кнопку 

«Change map» (изменить карту). 
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Рис 287 - Действия с изображением карты 

 

 
Появится всплывающее окно для вставки требуемого изображения установки, или же 

изображение можно перетянуть в указанную область. Необходимо иметь в виду, что максимальный 

размер изображения составляет 5 МБ в формате PNG, JPG или JPEG, рекомендуемое разрешение 1900 

× 757 или близкое к этому размеру и соотношению сторон. 

 
 

 

 
Рис 288 - Изменение карты установки 

 

 
Не забывайте сохранять изменения. 

 

Изменение изображения устройства 

Каждое устройство загружается со стандартным изображением; однако можно изменить 

изображения устройства по ссылке в обзорной информации об установке: 
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Рис 289 – Обзор установки 

В нижней части экрана настройки изображения имеется перечень устройств, в котором можно 

изменить изображение нажатием на значок с троеточием: 

 
 
 

Рис 290 – Внесение изменений 

Отобразятся два возможных действия для изменения изображения устройства. 
 
 
 

 

Рис 291 - Действия по изменению устройства 

При нажатии на пункт «Change image» (изменить изображение) появится всплывающее окно для 

отправки изображения устройства, аналогично тому, как это происходит при изменении изображения 

установки. 
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Рис 292 - Изменение изображения устройства 

Необходимо иметь в виду, что максимальный размер изображения составляет 5 МБ в формате 

PNG, JPG или JPEG, рекомендуемое разрешение 640 × 480. Необходимо обязательно сохранить 

изменения. Если изображение не добавлено, загружается стандартное изображение для устройства. 
 

Расположение актива на установке 

Для расположения двигателя в установке нажмите на кнопку в обзорной информации: 
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Рис 293 – Обзор установок 

 

 
Пользователь перенаправляется на страницу настройки изображения, где находится карта 

установки. Для настройки расположения активов просто выполните инструкции, приведенные в пункте 

«Расположение устройства». 

 

 
Расположение устройства 
Выберите устройство и добавьте его положение на карте. 
Для уже добавленных устройств просто переместите их в 
необходимое положение и нажмите на кнопку 
сохранения. Также задайте положение и измените 
масштаб карты. 
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Рис 294 - Экран настройки изображения 

 

 
После выбора устройства в приведенной справа таблице, где указаны все оборудование 

установки, просто перетащите оборудование в требуемое положение на изображении и нажмите на 

кнопку сохранения. Этот процесс повторяется для всего оборудования. Не забывайте сохранять 

изменения. 
 

Обзорная информация 

Второй элемент, входящий в панель параметров установки, где отображается необходимая 

информация, это обзорная информация — краткое графическое представление общей ситуации на 

установке. 
 

 
Рис 295 - Обзор 

 
В обзорной информации устройства разделяются на три класса: 

5.2.1 Исправно 

5.2.2 Предупреждение 

5.2.3 Критично 

В нижней части блока обзорной информации расположены три значка, с помощью которых 

пользователь переходит к «событиям», где показаны все события. связанные с соответствующей 

установкой. Дополнительная информация о событиях приведена на стр. 137.   

Вторая опция в обзорной информации — «Панель параметров КПЭ», на которой кратко 

отображается информация об общем количестве датчиков, шлюзов, двигателей и т. д., что упрощает 

представление ситуации на установке. Этот отчет можно отправить пользователю по электронной почте. 

Дополнительная информация о панели КПЭ приведена на стр. 195.  

Третий значок позволяет изменять изображение карты установки — действие, описанное в теме 

«Изменение изображения карты» на стр. 153.  

Последний значок, расположенный в нижнем правом углу окна обзорной информации установки, 

отображает маркировку, используемую для установки и перечня двигателей. Первые три отметки относятся 

к текущему состоянию оборудования. Дополнительная информация о классификации оборудования 

приводится в теме «События» на стр. 137. Последние три отметки указывают метод представления 

оборудования на карте установки.
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Рис 296 - Маркировка для установки 

Двигатель отображается как «MO», а оборудование другого типа — как «ОТ». При отключении 

оборудования оно отображается в круге или заполняется серым цветом. 
 

 Перечень устройств установки 
В нижней части панели параметров установки имеется перечень устройств, связанных с текущей 

установкой. В перечне имеются пять столбцов. Первый столбец содержит звездочку, с помощью которой 
пользователь может сделать закладку для оборудования. Второй столбец показывает состояние 
промышленного оборудования, как в обзорной информации, с классификацией по трем цветам (зеленый — 
исправное оборудование, желтый — предупреждение, красный — критическое состояние). 

 

Рис 297 - Перечень устройств установки 

В третьем столбце приводится название, введенное для оборудования. Название выводится в 

виде ссылки, и при нажатии на пользователя происходит переход на панель параметров 

соответствующего оборудования. Рядом с названием указана установка, связанная с оборудованием. 

Наконец, указываются дата и время последнего обновления оборудования (получения данных об 

оборудовании). Важно отметить, что эти дату и время сообщает устройство, и они относятся к 

последней публикации данных. Дополнительная информация о «времени обновления» приведена на 

стр. 152. Для оптимизации использования оборудования из перечня оборудования можно использовать 

два фильтра. Первый — фильтр по состоянию: 
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Рис 298 - Фильтр по состоянию оборудования 

Второй — фильтр по типу устройства: 
 

Рис 299 – Фильтр по оборудованию 

При фильтрации, например, только «Motor Scan sensor» (датчиков Motor Scan), пользователю 

выводится перечень персонализированных атрибутов и дополнительная информация, считающаяся 

важной: 
 

Рис 300 - Перечень датчиков Motor Scan 

Можно выполнить быстрый и общий обзор различных функций Motor Scans, связанных с 

установкой и информацией о состоянии, названии (и ссылки на отдельную панель параметров), 

связанном двигателе, вибрации по осям X, Y и Z, а также дате и времени последнего обновления. 

При фильтрации по шлюзу представление свойств таблицы изменяется для лучшего просмотра 

наиболее важных атрибутов выбранного типа оборудования. Для шлюза отображается возможность 

установки закладки для оборудования, его состояния, названия, связанной установки, даты и времени 

последнего обновления. 
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Рис 301 – Перечень шлюзов 

Зеленый цвет состояния указывает на то, что шлюз в настоящее время подключен, а серое 

состояние — на то, что он не был подключен с момента последней отправки информации устройством. В 

нижнем правом углу перечня устройств имеется окно выбора количества включенных в список единиц 

оборудования: 

 

 

 
Рис 302 - Выбор количества перечисленного оборудования 

Для этой опции имеется три варианта выбора: можно включить в список десять, тридцать или 

пятьдесят единиц оборудования установки и задать фильтр для них. 

Помимо просмотра перечня можно вывести список оборудования установки в форме карточек. 

Просто выберите опцию «Cards» (карточки), и оборудование будет отображаться с той же информацией, 

как в режиме перечня, но с другим представлением. 
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Рис 303 – Картока актива 

 

5.3 Тип актива «МОТОР» и «ДРУГОЕ»  

Этот тип панели параметров предназначен для лучшего отображения контролируемых 

параметров для оборудования типа «двигатель» или «другое», при этом оборудование «другого» типа 

включает в себя все вращающиеся устройства. 
 

Информационная панель актива с несколькими датчиками 

Панель параметров оборудования состоит из десяти основных элементов, которые вместе 

образуют панель с важной информацией для понимания ситуации с оборудованием. 
 

Меню датчика 

В этом меню приводится список датчиков Motor Scan и общих датчиков, присутствующих в 

двигателе. Можно использовать один датчик Motor Scan, но несколько общих датчиков. Датчик Motor 

Scan специально предназначен для контроля двигателей; следовательно, с его помощью можно 

выполнить несколько оценок и расчетов показателей и спрогнозировать режим работы, при этом общий 

датчик Generic Motor Scan в основном предназначен для измерений. Меню датчика выглядит следующим 

образом: 
 

Рис 304 – Меню датчика 

В первом столбце показано состояние датчика на основе полученных событий. При исправном 

состоянии точка будет иметь зеленый цвет, при оповещении — желтый, а при критическом состоянии — 

красный. Дополнительная информация о классификации событий приведена на стр. 137. 
 

Рис 305 - Состояние датчика 

Во втором столбце отображается зарегистрированное название датчика. При нажатии на название 

оборудования пользователь переходит к панели параметров датчика. 
 

Рис 306 - Название датчика 

В третьем столбце представлен тип устройства, который будет отображаться как «Motor Scan» или 

«Generic Motor Scan» в соответствии с зарегистрированными данными. 

 
 
 

Рис 307 – Тип датчика 

В четвертом столбце указано расположение датчика на двигателе. Для датчиков «Motor Scan» это 

положение всегда будет в центре. 
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Рис 308 - Sensor position 

Пятый столбец содержит переключатель, который соответствует текущему состоянию датчика. Если 

датчик закреплен за двигателем, он будет иметь переключатель синего цвета при включенном датчике 

или серого — при выключенном. 
 

Рис 309 - Состояние регистрации датчика 

В шестом столбце содержится индикатор подписки. Если датчик закреплен за подпиской, он будет 

иметь переключатель синего цвета при наличии подписки или серого, означающего отсутствие подписки. 
 

Рис 310 - Состояние подписки датчика 

Седьмой столбец используется для перехода к панели допусков, где отображается текущие допуски 

для температуры и вибрации, а также график смазки. Дополнительная информация об этой панели 

параметров приведена на стр. 188. 

 
 

Рис 311 - Ссылка на панель допусков 

Восьмой столбец используется для перехода на панель экспорта, где выполняется экспорт 

данных датчика. Эта функция описана на стр. 193. 
 

Рис 312 - Ссылка на панель экспорта 

Последний столбец используется для связи и перехода к панели параметров с информацией о 

состоянии связи датчика с системой MFM. Данные представляются графически с помощью карты 

температур, где указывается количество снимаемых показаний за час. Дополнительная информация 

приведена на стр. 195. 
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Рис 313 – Ссылка панели коммуникации 
 

Изображение 

В этом блоке приводится изображение, зарегистрированное заказчиком для представления 

оборудования, которое можно изменить в регистрационных данных. Если изображение не вставлено, 

будет использоваться стандартное изображение. 

 

 

Рис 314 - Изображение актива 

 

 
В верхнем левом углу рисунок можно перевести в полноэкранный режим для удобства просмотра. 

 

Состояние 

Функция блока состояния заключается в оперативном отображении информации о включенном 

или отключенном состоянии оборудования. Цвет блока изменяется в зависимости от текущей ситуации. 

 
 
 

 

Рис 315 - Состояние двигателя 

 

 
При включенном оборудовании отображается сообщение «On» (вкл.), и блок будет иметь синий 

цвет; в ином случае выводится сообщение «Off» (откл.) на белом фоне. 

Электродвигатель 
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Исправно 
В этом блоке учитываются события всех датчиков, регистрируемые для промышленного 

оборудования. Следовательно, если любой из датчиков, связанных с оборудованием, имеет не устраненное 
критическое событие, это событие будет отображаться в этом блоке как состояние исправности двигателя. 

 

Рис 316 - Блок индикации состояния   

 

 
Здесь обязательно учитывается наиболее важное из зарегистрированных состояний, поэтому любое 

критическое событие или состояние оповещения будет отображаться в первую очередь. Если 

сообщение об ошибке двигателя не выводится, для двигателя отображается исправное состояние. 

Дополнительная информация о влиянии событий на представление состояния исправности 

оборудования приводится в теме «События» на стр. 137. 
 

Расчетные эксплуатационные показатели 

Эксплуатационные показатели рассчитываются с некоторой степенью трансформации для 

удобства просмотра и предназначены для предоставления метрики эксплуатационных показателей 

двигателя. 
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Рис 317 - Эксплуатационные показатели 

 

 
Отображается не менее одного десятичного разряда. Расчетные показатели также имеют динамику, 

которая охватывает все эксплуатационные показатели, помимо допусков температуры на 24-часовом 

графике с разрешением в 20 минут; значения длительности и разрешения можно изменить. 

 

 

Рис 318 Эксплуатационные показатели в динамике 

 

 
На экране можно выбрать или удалить данные в области условных обозначений. Например, при 

нажатии на все условные обозначения параметров графика, когда останется только «Motor temperature» 

(температура двигателя), будет составлен график температуры двигателя в динамике. То есть, при 

каждом нажатии на условные обозначения происходит выбор или отмена отображения параметра на 

графике. 
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Рис 319 - Взаимодействие с графиком 

 

 
При загрузке экрана график отображается со стандартным экраном и разрешением. Для его 

изменения используется значок в верхнем правом углу. 

 
 
 

Рис 320 - Регулирование интервала времени на графике 

 

 
Пользователь может выбрать одну из тринадцати длительностей, от 5 минут до 90 дней. 

Аналогичным образом можно выбрать одно из шести разрешений для графика, от 5 минут до 12 часов. 

Потребление 
 
 

Здесь приводится информация о потреблении энергии; по умолчанию используется интервал в 24 
часа с шагом в 3 часа. 
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Рис 321 - График потребления 

 

 
Возможно отображение в полноэкранном режиме — нажмите на кнопку настройки конфигурации в 

правой верхней части графика, где также можно настроить интервал дискретизации. 

 

 

Рис 322 - Выбор интервала времени 

 

 
При переходе от вида за неделю к виду за месяц разрешение сохраняется; однако интервал 

графика изменяется. 
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Рис 323 - Потребление за месяц 
 

Интервалы смазки 

Здесь имеются два блока, по одному для каждой области. Первый блок соответствует подшипнику на 

неприводной стороне, а другой — на приводной. В этом блоке показано время до смазки каждого подшипника, 

вычисленное на основе времени эксплуатации. 

 
 

 

 

Рис 324 - Редактирование интервала смазки 

 

 
Дополнительная информация приведена в разделе «Панель допусков и обслуживания» на стр. 188. 
 

Информация об оборудовании 

Отображаются паспортные данные оборудования. Здесь отображается информация о тегах устройств, 

указанная при регистрации в приложении «MotorScan». 
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Рис 325 - Информация о двигателе 

 

 
Таким образом, информация об оборудовании отображается вместе с показаниями, что упрощает 

принятие решений, а также способствует идентификации в цифровом виде и удаленно. 
 

Время работы 

Здесь отображается время работы за интервал в 24 часа с шагом в 1 час. 
 

 

 

Рис 326 - График времени работы 
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На экране пользователь также может переключиться в полноэкранный режим, изменить период и 

разрешение, увеличить масштаб графика. При загрузке экрана график отображается со стандартным экраном 

и разрешением. Для его изменения используется значок в верхнем правом углу. 

 
 
 

Рис 327 - Регулирование интервала времени 

 

 
Пользователь может выбрать одну из тринадцати длительностей, от 5 минут до 90 дней. Аналогичным 

образом можно выбрать одно из шести разрешений для графика, от 5 минут до 12 часов. Дополнительная 

информация о графиках приведена на стр. 148. 
 

Автоматическая проверка 

Автоматическая проверка предназначена для проверки данных паспортной таблички двигателя. 

Благодаря автоматической проверке проверяется, соответствуют ли измерения, созданные для 

двигателя, стандарту зарегистрированной модели. 

Эта проверка доступна для линейки двигателей WEG W21, W22 и WMagnet. Чтобы включить ее, 

зайдите в «Информацию о двигателе» и выберите пункт «Автоматическая проверка». 
 

Рис 328 – Включение автоматической проверки 

 
Откроется всплывающее окно подтверждения. Нажмите кнопку «Да», и автоматическая проверка 

уже будет включена.
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Рис 329 – Подтверждение автоматической проверки 

 

 
Если пользователь желает отключить эту функцию, просто выберите кнопку «Автоматическая проверка». 
 

Рис 330 – Отключение автоматической проверки 

 

 
На экране появится всплывающее окно, подтверждающее этот запрос на отключение. Нажмите 

кнопку «Да», и автоматическая проверка будет отключена. 

 
 

 
Рис 331 – Подтверждение отключения автоматической проверки 

 

События 

В этом блоке показаны все новые события для двигателя. При регистрации в поле в столбце 

«Тема» пользователь получает доступ к расширению информации о событии и может блокировать 

действие некоторых, например, квитирование или устранение событий.  
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При устранении события наблюдается критическое состояние, но только если оно уменьшается 

как квитированное, при этом изменение состояния не происходит. 
 

Рис 332 – Перечень событий 

 

 
Дополнительная информация о событиях приводится в теме, посвященной описанию принципов 

событий на стр. 137. 
 

Диаграмма Парето аварийных сигналов и отказов 

Диаграмма Парето — это графический ресурс, используемый для установления порядка 

причин убытков, которые необходимо устранить, и для понимания взаимосвязи действий и выгод, 

которая укажет, какое действие принесет наилучший результат. Отображаются все события, 

независимо от их статуса, с ограничением в 1000 событий на актив. 
 

Рис 333 – Диаграмма Парето 

Столбцы упорядочивают частоту возникновения, от высшей к низшей, что позволяет расставлять 

приоритеты проблем, стремясь выполнить принцип Парето (80% последствий происходят из 20% причин), 

то есть существует много неважных проблем а другие более серьезные. Его наибольшая полезность 

заключается в том, что он позволяет легко визуализировать и идентифицировать наиболее важные 

причины или проблемы, позволяя сосредоточить усилия на них. 
 

Панель параметров оборудования с одним датчиком 

Панель параметров оборудования с одним датчиком отображает всю информацию об 

оборудовании и датчике, установленном на панели параметров. Для этого необходимо включить эту 

опцию в настройках: 

 
 

 
Рис 334 – Опция панели параметров для одного датчика 
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Панель параметров оборудования и датчиков состоит из четырнадцати основных элементов, которые 

вместе образуют панель с важной информацией для понимания ситуации с двигателем. 
 

Меню датчика 

В этом меню приводится список датчиков Motor Scan и общих датчиков, присутствующих в 

двигателе. Можно использовать один датчик Motor Scan, но несколько общих датчиков. Датчик Motor 

Scan специально предназначен для контроля двигателей; следовательно, с его помощью можно 

выполнить несколько оценок и расчетов показателей, чтобы спрогнозировать режим работы, при этом 

общий датчик Generic Motor Scan в основном предназначен для измерений. Меню датчика выглядит 

следующим образом: 

 

Рис 335 - Меню датчика 

 

 
В первом столбце показано состояние датчика на основе полученных событий. При исправном 

состоянии точка будет иметь зеленый цвет, при оповещении — желтый, а при критическом состоянии — 

красный. Дополнительная информация о классификации событий приведена на стр. 137. 

 
 
 

Рис 336 – Статус датчика 

 

 
Во втором столбце представлен тип устройства, который будет отображаться как «MotorScan» или 

«Generic MotorScan», в соответствии с данными, введенными при регистрации. 

 
 
 

Рис 337 – Тип датчика 

 
В третьем столбце указано расположение датчика на двигателе. Для датчиков «Motor Scan» это 

положение всегда будет в центре. 

 
 

Рис 338 - Положение датчика 
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Четвертый столбец содержит переключатель, который соответствует текущему состоянию датчика. 

Если датчик закреплен за двигателем, он будет иметь переключатель синего цвета при включенном 

датчике или серого — при выключенном. 

 
 
 

Рис 339 - Состояние регистрации датчика 

 

 
В пятом столбце отображается существование регистрации подписки. Если датчик закреплен за 

подпиской, он будет иметь переключатель синего цвета при наличии подписки или серого, означающего 

отсутствие подписки.. 

 
 
 

Рис 340 - Подписка 

 

 
Шестой столбец используется для перехода к панели допусков, где отображаются текущие допуски 

температуры и вибрации, а также график смазки. Дополнительная информация об этой панели 

параметров приведена на стр. 188. 

 
 

Рис 341 - Ссылка на панель допусков 

 

 
Седьмой столбец используется для перехода на панель экспорта, где выполняется экспорт 

данных датчика. Эта функция описана на стр. 193. 

 
 

 

Рис 342 - Ссылка на панель экспорта 

 

 
Последний столбец используется для связи и перехода к панели параметров с информацией о 

состоянии связи датчика с системой MFM. Данные представляются графически с помощью карты 

температур, где указывается количество снимаемых показаний за час. Дополнительная информация 

приведена на стр. 195. 
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Рис 343 - Ссылка на панель коммуникации 
 
 
 

Изображение оборудования 

В этом блоке приводится изображение, зарегистрированное заказчиком для представления 

оборудования, которое можно изменить в регистрационных данных. Если изображение не вставлено, 

будет использоваться стандартное изображение. 

 

Рис 344 - Изображение оборудования 

 

 
В верхнем левом углу рисунок можно перевести в полноэкранный режим для удобства просмотра. 

 
 

 
Статус актива 

Функция блока состояния заключается в оперативном отображении информации о включенном 

или отключенном состоянии оборудования. Цвет блока изменяется в зависимости от состояния. 
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Рис 345 – Статус двигателя 

 
При включенном оборудовании отображается сообщение «On» (вкл.), и блок будет иметь синий 

цвет; в ином случае выводится сообщение «Off» (откл.) на белом фоне. 

 
 
 

Исправность актива 

В этом блоке учитываются события всех датчиков, регистрируемые для промышленного 

оборудования. Следовательно, если любой из датчиков, связанных с оборудованием, имеет 

неустраненное критическое событие, это событие будет отображаться в этом блоке как состояние 

исправности двигателя. 

 
 

 

Рис 346 - Блок индикации состояния 

 

 
Здесь обязательно учитывается наиболее важное из зарегистрированных состояний, поэтому 

любое критическое событие или состояние оповещения будет отображаться в первую очередь. Если 

сообщение об ошибке двигателя не выводится, для двигателя отображается исправное состояние. 

Дополнительная информация о влиянии событий на представление состояния исправности оборудования 

приводится в теме «События» на стр. 137. 

 
 
 

Расчетные эксплуатационные показатели оборудования 

Эксплуатационные показатели рассчитываются с некоторой степенью трансформации для 

удобства просмотра и предназначены для предоставления метрики эксплуатационных показателей 

двигателя. 
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Рис 347 - Эксплуатационные показатели 

 

 
Отображается не менее одного десятичного разряда. Расчетные показатели также имеют динамику, 

которая охватывает все эксплуатационные показатели, помимо допусков температуры на 24-часовом 

графике с разрешением в 20 минут; значения длительности и разрешения можно изменить. 

 

 

Рис 348 Эксплуатационные показатели в динамике 

 

 

На экране можно выбрать или удалить данные в области условных обозначений. Например, при 

нажатии на все условные обозначения параметров графика, когда останется только «Sensor temperature» 
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(температура датчика), будет составлен график температуры датчика в динамике. То есть, при каждом 

нажатии на условные обозначения происходит выбор или отмена отображения параметра на графике. 

 

 

 
Рис 349 - Взаимодействие с графиком 

 

 
При загрузке экрана график отображается со стандартным экраном и разрешением. Для его 

изменения используется значок в верхнем правом углу. 

 
 
 

Рис 350 - Регулирование интервала времени на графике 

 

 
Пользователь может выбрать одну из тринадцати длительностей, от 5 минут до 90 дней. 

Аналогичным образом можно выбрать одно из шести разрешений для графика, от 5 минут до 12 часов. 

Дополнительная информация о графиках приведена на стр. 148. 
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Вибрация 

Здесь отображаются три представления вибрации датчика, цвет которых изменяется в 

зависимости от заданных допусков вибрации. Зеленый цвет соответствует исправному нормальному 

состоянию, желтый — превышению порога оповещения, красный — превышению критических пороговых 

значений, заданных в системе MFM. 

 
 

 
Рис 351 - Вибрация 

 

 
Вибрация отображается в миллиметрах в секунду на каждой определенной оси, помимо показаний 

осевой вибрации. Вибрация также представляется в виде трехмерного графика (с осями x, у), где можно 

оперативно продиагностировать работу оборудования. 

 

 

Рис 352 - Трехмерный график вибрации 

 

 
Представление вибрации также выводится во временной области в целях регистрации 

динамических показателей и контроля ретроспективных данных. Вместе с измеренными значениями 

также отображаются пороговые линии сигнализации, помимо пороговых значений предупреждений о 

критических параметрах работы: 
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Рис 353 - Показатели вибрации в динамике 
 
 
 

Потребление 

Здесь приводится информация о потреблении энергии; по умолчанию используется интервал в 24 
часа с шагом в 3 часа. 
 
 

 

Рис 354 - График потребления 

 

 
Возможно отображение в полноэкранном режиме — нажмите на кнопку настройки конфигурации в 

правой верхней части графика, где также можно настроить интервал дискретизации. 

 

 

Рис 355 - Выбор интервала времени 

 

 
При переходе от вида за неделю к виду за месяц разрешение сохраняется; однако интервал 

графика изменяется. 
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Рис 356 - Потребление за месяц 
 
 
 

Интервалы смазки 

Здесь имеются два блока, по одному для каждой области. Первый блок соответствует 

подшипнику на неприводной стороне, а другой — на приводной. В этом блоке показано время до смазки 

каждого подшипника, вычисленное на основе времени эксплуатации. 

 
 

 

Рис 357 - Редактирование интервала смазки 
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Дополнительная информация приведена в разделе «Панель допусков и обслуживания» на стр. 188. 
 

Информация об оборудовании 

Отображаются паспортные данные оборудования. Здесь отображается информация о тегах 

устройств, указанная при регистрации в приложении «MotorScan». 

 
 
 

Рис 358 - Информация о двигателе 

 

 
Информация об оборудовании отображается вместе с показаниями, что упрощает принятие 

решений, а также способствует идентификации в цифровом виде и удаленно. 
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Время работы 

Здесь отображается время работы за интервал в 24 часа с шагом в 1 час. 
 

 

Рис 359 - График времени работы 

 
На экране пользователь также может переключиться в полноэкранный режим, изменить период и 

разрешение, увеличить масштаб графика. При загрузке экрана график отображается со стандартным 

экраном и разрешением. Для его изменения используется значок в верхнем правом углу. 

 
 
 

Рис 360 - Регулирование интервала времени 

 

 
Пользователь может выбрать одну из тринадцати длительностей, от 5 минут до 90 дней. 

Аналогичным образом можно выбрать одно из шести разрешений для графика, от 5 минут до 12 часов. 

Дополнительная информация о графиках приведена на стр. 148. 
 

События 

В этом блоке показаны все квитированные и новые события для двигателя. При нажатии на поле 

в столбце Subject (тема) пользователь получает доступ к дополнительной информации о событии и 

может предпринять определенные действия, например, квитирование или устранение события. При 

устранении событие удаляется из критического состояния, но только если оно отмечено как 

квитированное, при этом изменения состояния не происходит. 
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Рис 361 - Перечень событий 

 

 
Дополнительная информация о событиях приводится в теме, посвященной описанию принципов 

работы событий на стр. 137. 
 

Информация о датчике 

Здесь выводятся паспортные данные, зарегистрированные в тегах датчиков. 
 

Рис 362 – Теги датчиков 

 

 
Первый блок содержит информацию о подписке и о работе датчика. Ниже приведено краткое 

описание датчика, его модель, изготовитель, метод подключения и версия программного обеспечения. 

Вместе с этой информацией также отображается температура датчика и уровень заряда аккумулятора. 
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Рис 363 - Информация о температуре и аккумуляторе датчика 

 

 
Цвет изменяется в зависимости от заданного допуска. Зеленый цвет соответствует исправному 

нормальному состоянию, желтый — превышению порога оповещения, красный — превышению 

критических пороговых значений, заданных в системе MFM. 

 
 
 

Диаграмма Парето аварийных сигналов и отказов 

Диаграмма Парето — это графический ресурс, используемый для установления порядка 

причин убытков, которые необходимо устранить, и для понимания взаимосвязи действий и выгод, 

которая укажет, какое действие принесет наилучший результат. Отображаются все события, 

независимо от их статуса, с ограничением в 1000 событий на актив. 
 

Figure 364 - Pareto Diagram 

. 

Столбцы упорядочивают частоту возникновения, от высшей к низшей, что позволяет расставлять 

приоритеты проблем, стремясь выполнить принцип Парето (80% последствий происходят из 20% причин), 

то есть существует много неважных проблем а другие более серьезные. Его наибольшая полезность 

заключается в том, что он позволяет легко визуализировать и идентифицировать наиболее важные причины 

или проблемы, позволяя сосредоточить усилия на них
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Анализ карты температур 

В результате анализа температур формируется представление с тепловой шкалой во временной 

области, зависящее от максимальных и минимальных значений температуры, зарегистрированных 

датчиком. 

 

 

Рис 365 – Карта температур 

 

 
Высокие температуры показаны оттенками красного, а низкие температуры показаны оттенками 

зеленого. 

Помните, что значения масштабируются и пропорциональны каждому конкретному поведению двигателя. 
 
 

 
Быстрое преобразование Фурье (БПФ) 

Здесь представлен график в осях X–Y, на котором показана амплитуда при различных частотах. 
 

 

Рис 366 - БПФ 

 

 
Вы можете выбрать показания БПФ за последние 24 часа. Чтобы сгенерировать функцию в 

частотной области в другом периоде, необходимо изменить дату и время приборной панели, используя 

функцию контроля времени. Дополнительную информацию смотрите в разделе «Меню управления 

временем» на стр. 146. 
 

Панель допусков 

Эта панель параметров предназначена для просмотра и редактирования допусков, а также графика смазки. 

Также можно открыть настройки пороговых значений нажатием на значок конфигурации в меню датчика: 
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Рис 367 - Ссылка на панель допусков 

 

 
Панель регулирования пороговых значений используется для изменения допусков параметров, 

контролируемых датчиком. 

 

 
1. Редактирование интервала смазки 

 

В блоке  редактирования  интервала  смазки  заказчик  задает  предельный  интервал  смазки  

двигателя с разделением на подшипники на приводном и неприводном конце. 

 

 

Рис 368 - Редактирование интервала смазки 

 

 
Для редактирования требуется разрешение, при этом важно отметить, что заказчик является 

единственным лицом, отвечающим за ввод времени и редактирование интервала смазки. 

 

 
2. Редактирование допусков 

 

Блок редактирования допусков используется для редактирования пороговых значений, где можно 

задать значения сигнализации или критического уровня для основных параметров контроля оборудования, 

например, температуры и различных типов вибрации. 
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Рис 369 - Редактирование допусков температуры 
 
 
 

 

Рис 370 - Редактирование допусков вибрации 

 

 
Для редактирования значений требуется разрешение. 

 

 
3. Приборная панель 

 

В блоках датчиков приведено простое объективное представление текущих данных измерений и их 

состояния с цветовой индикацией. 
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Рис 371 – Текущие допуски 
 

Figure 372 - Current tolerances 
 
 
 

Панель тех. обслуживания 

Эта панель параметров используется для регистрации или контроля обслуживания оборудования, 

ссылка находится в левой верхней части экрана. 
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Рис 373 – Ссылка на панель тех. обслуживания 

 

 
Можно добавить новое техническое обслуживание, настроив его тип в соответствии с: 

 
 
 

Рис 374 – Запись о новом тех. обслуживании 
 

 

Рис 375 – Типы обслуживания 

Также можно выбрать  тип  выполняемых  работ  и  описание  процедур,  дату  уведомления,  

состояние  и связанное событие. 
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Рис 376 – Запись об обслуживании 
 

Панель экспорта 

Основная цель панели «Экспорт», как следует из названия, состоит в том, чтобы показать данные и 

предложить возможность сохранить их на компьютере пользователя, то есть экспортировать их из MFM. 

Данные датчика можно экспортировать, щелкнув значок «Экспорт» в меню датчика следующим образом: 
 

Рис 377 – Ссылка на панель экспорта 

 

 
Таким образом, пользователь будет направлен на страницу, где переменные во времени 

перечислены в порядке возрастания. 
 
 
 
 

Рис 378 – Панель экспорта 

 

 
Отображается таблица с данными, где состояния выводятся по времени; для экспорта этой таблицы 

необходимо нажать на опцию «Download as Csv» (загрузить как csv). 
 

 

Рис 379 – Кнопка загрузки 

 

 
Период для экспорта составляет 30 дней с даты, выбранной в настройках на панели параметров. Дата 

задается в соответствии с функцией «возврата по времени» на текущей панели параметров для заданной 

даты или некоторого заданного времени до этого. 
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Рис 380 - Функция контроля времени 

 

 
Например, для возврата к 11 июня 2020 г., 17:57:18 необходимо просто выбрать опцию «Jump to a 

specific date/time» (перейти к конкретным дате/времени) и выбрать соответствующую дату: 

 

 

Рис 381 – Возврат к конкретной дате 

 

 
Панель инструментов будет отображаться так, как если бы она была открыта точно в выбранный 

момент, и к отображаемым данным будет применена функция «загрузка .csv». 
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Панель связи 

Панель связи предоставляет  с  помощью  интуитивно  понятного  графика  дидактическую  

информацию о «событиях», относящихся к связи, т. е. здесь указано состояние связи за последние 

дни. Состояние связи можно просмотреть с помощью значка «увеличительное стекло» в меню 

датчиков: 

 
 
 

Рис 382 - Ссылка на панель связи 

 

 
Карта связи используется для контроля режима считывания датчика. При наличии сбоев на карте 

температур появится отметка, а при отсутствии связи будут выводиться пустые значения. Этот график 

можно просмотреть в полноэкранном режиме — нажмите на значок настройки конфигурации в правом 

верхнем углу графика. 

 

Рис 383 – Состояние связи 

 
Следует отметить, что имеется цветовая шкала, пропорциональная объему отправляемых данных. 

Малый объем трафика выражается оттенками красного, высокий объем — оттенками зеленого. 

 

5.4 Панель датчика (MotorScan и универсальный датчик) 

 
На панели датчиков отображается соответствующая информация, связанная с датчиком 

промышленного актива. При использовании Motor Scan пользователю будет доступно больше 

информации, чем при использовании обычного универсального датчика. Эта приборная панель состоит 

из десяти элементов, которые вместе составляют основные функции датчика, а именно: 

 

 
1- Информация. Здесь выводятся паспортные данные, зарегистрированные в тегах датчиков. 
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Рис 384 – Информация о датчике 

 

 
Первый блок информации относится к работе датчика, который можно включить или отключить. 

Ниже приведено краткое описание датчика, его модель, изготовитель, метод подключения и версия 

программного обеспечения. 

 

 

2- Температура. Здесь отображается температура, измеренная датчиком. Помимо этого, также 

изменяется цвет в зависимости от заданного допуска. Зеленый цвет соответствует исправному нормальному 

состоянию, желтый — превышению порога оповещения, красный — превышению критических пороговых 

значений, заданных в системе MFM 

 
 

 
Рис 385 - Температура 

 

 
По умолчанию температура выводится в градусах Цельсия. 

 

 
3- Вибрации. Здесь отображаются три представления вибрации датчика, цвет которых изменяется в 

зависимости от заданных допусков вибрации. Зеленый цвет соответствует исправному нормальному 

состоянию, желтый — превышению порога оповещения, красный — превышению критических пороговых 

значений, заданных в системе MFM. 
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Рис 386 – Замеры вибрации 

 

 
Вибрация отображается в миллиметрах в секунду на каждой определенной оси, помимо показаний осевой 

вибрации. 

 

 
4- Ускорение: Здесь отображаются измеренные и расчетные значения ускорения. 

 

 

Рис 387 – Показания ускорения 

 

 
Ускорения отображаются в единицах ускорения свободного падения (g), при  этом  1  g  

соответствует  9,80665 м/с2 по каждой заданной оси. Осевая вибрация — это модуль вибраций по осям X 

и Y. 

5- Радарная диаграмма: Представление для оперативного просмотра вибраций датчика. Значения 

вибрации представлены синим цветом, а пороги оповещения и критического состояния представлены 

желтым и красным цветом соответственно. Если вибрация превышает заданный допуск, треугольники 

накладываются друг на друга, на основе чего можно быстро узнать об отказе. 
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Рис 388 - Диаграмма вибрации 

 

 
6- График динамики измерений. На графике во временной области отображаются различные 

показания датчиков для быстрого просмотра динамики. 

 
Рис 389 - График измеренных параметров в динамике 

 

 
7- БПФ. Здесь представлен график в осях X–Y, на котором показана амплитуда при различных 

частотах. Можно выбрать показания БПФ за последние 24 часа (требуемую дату можно изменить 
в меню панели параметров). 

 
 

 
8- Карта температур. Здесь представлена шкала температур с максимальными и минимальными 

значениями, определенными датчиком температуры. 



Motion Fleet Management | 199  

 

Рис 390 – Карта температур 

 

 
Высокие температуры показаны в оттенках красного, низкие — в оттенках зеленого. Необходимо 
учитывать, что значения масштабированы и пропорциональны конкретному режиму работы двигателя.. 

 

 
9- Детализированная динамика. Температура и вибрации отображаются на различных графиках 

для повышения степени детализации. 
 
 

 

Рис 391 - Детальная динамика 

 

5.5 Тип оборудования «Низковольтный привод» 

Информационная панель актива типа привода имеет целью показать все об активе на панели 

инструментов и состоит из одиннадцати основных элементов, вместе они несут ответственность за 

формирование панели с важной информацией для понимания ситуации с двигателями. 
 

Меню привода 

Здесь расположены панели параметров привода, т. е. оно используется для контроля привода. В 

меню представлено 6 (шесть) основных пунктов информации о приводе, слева направо: название, 

включенное или отключенное состояние, состояние подписки, а также ссылки на панели допусков, 

экспорта и связи. Меню привода выглядит следующим образом: 
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Рис 392 – Меню привода 

В первом столбце  отображается  состояние, где зеленый цвет  соответствует  нормальному  

состоянию, а красный — неисправности. Во втором столбце указано название и приведена прямая 

ссылка на панель двигателя, а в последнем столбце указан тип оборудования. 
 

Меню приводимых двигателей 

Здесь приводится список двигателей, приводимых в движение приводом, т. е. этот перечень 

предназначен только для контроля двигателей, связанных с соответствующим приводом. Меню 

выглядит следующим образом: 

 

Рис 393 – Меню датчика 

 

 
В первом столбце  отображается  состояние, где зеленый цвет  соответствует  нормальному  

состоянию, а красный — неисправности. Во втором столбце указано название и приведена прямая 

ссылка на панель двигателя, а в последнем столбце указан тип оборудования. 
 

Изображение актива 

В этом блоке приводится изображение, зарегистрированное клиентом, которое может быть 

изменено. Если изображение не вставлено, будет использоваться стандартное изображение. 
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Рис 394 – Изображение актива 

 

 
В верхнем левом углу рисунок можно перевести в полноэкранный режим для удобства его просмотра. 
 

Статус 

Функция блока состояния заключается в оперативном отображении информации о включенном 

или отключенном состоянии оборудования. Цвет блока изменяется в зависимости от состояния. 

 
 
 

Рис 395 - Статус 

 

 
При включенном оборудовании отображается сообщение «Running» (работает), и блок будет иметь 

синий цвет; в ином случае выводится сообщение «Disable» (отключено) на белом фоне. 

 
 
 

Исправность 

В этом блоке учитываются события всех датчиков, регистрируемые для промышленного 

оборудования. Поэтому, если любой из датчиков, ссылающийся на оборудование, представляет 

неустраненное критическое событие, это событие будет отображаться в этом блоке как состояние 

исправности. 
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Рис 396 – Блок индикации состояния 

Здесь обязательно учитывается наиболее важное из зарегистрированных состояний, поэтому 

любое критическое событие или состояние оповещения будет отображаться в первую очередь. Если 

событие ошибки не выводится, для актива отображается исправное состояние. Дополнительная 

информация о влиянии событий на представление состояния исправности оборудования приводится в 

теме «События» на стр. 137 . 
 

Показания 

Отображаются показания для привода, которые являются индикаторами его работы. 
 
 

 

 
Рис 397 – Показания датчика 

 

 
Время с момента последнего обновления указывается в нижнем правом углу каждого блока, в 

индикаторе показаний для текущего параметра под графиком измерений. 

 
 

Расчетные эксплуатационные показатели оборудования 

Эксплуатационные показатели рассчитываются с некоторой степенью трансформации для 

удобства просмотра и предназначены для предоставления метрики эксплуатационных показателей 

оборудования. Отображаются следующие параметры: скорость, частота, напряжение, ток, момент 

вращения, напряжение постоянного тока, а также графики зависимости скорости от мощности и скорости 

от момента. 
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Рис 398 - Эксплуатационные показатели 

 

 
Расчетные показатели также имеют динамику, которая охватывает все эксплуатационные 

показатели, помимо допусков температуры на 24-часовом графике с разрешением в  20  минут,  

значения длительности    и разрешения можно изменить. 

 

 

Рис 399 - Эксплуатационные показатели в динамике 

 

 
На экране можно выбрать или удалить данные в условных обозначениях путем нажатия, 

например, на все условные обозначения параметров графика, при этом можно оставить только график 

минимальных показателей динамики. То есть, при каждом нажатии на условные обозначения происходит 

выбор или отмена отображения параметра на графике. 
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Рис 400 – Настройки отображения графиков 

 

 
При загрузке экрана отображается график со стандартным диапазоном и разрешением. Для их 

изменения необходимо выбрать значок в правом верхнем углу. 

 

 

Рис 401 - Регулирование диапазона времени на графике 

 

 
Пользователь может выбрать одну из тринадцати длительностей от 5 минут до 90 дней, 

аналогичным образом можно выбрать разрешение графика — одну из шести опций, от 5 минут до 12 

часов. Дополнительная информация о графиках приведена на стр. 148. 
 

Время работы и потребление 

Здесь отображается время работы за 24-часовой интервал с классификацией по 3 (трем) типам 

работы: остановлено, работа и отказ. 
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Рис 402 – Диаграмма времени работы 
 

 

Потребление энергии по умолчанию отображается в интервале 24 часа с шагом в 1 (один) час. 
 
 
 

 

Рис 403 – График потребления 

 

 
Имеется опция отображения в полноэкранном режиме — нажмите на значок конфигурации в 

правом верхнем углу графика; также имеется возможность настройки интервала дискретизации. 
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Рис 404 - Регулирование интервала времени 

 

 
При переходе на отображение данных за неделю или месяц разрешение сохраняется. Время 

работы имеет интервал настроек времени, указанный в графике потребления энергии. 
 

Информация об активе 

Отображаются данные карточки оборудования. Здесь отображается информация о тегах 

устройств, указанная при регистрации оборудования. 

 
 
 

Рис 405- Информация об активе 

 

 
Таким образом, информация об оборудовании отображается при необходимости вместе с 

показаниями, что упрощает принятие любых решений, а также упрощает идентификацию в цифровом 

виде и удаленно. 
 

События 

В этом блоке показаны все квитированные и новые события для двигателя. При нажатии на поле 

в столбце Subject (тема) пользователь получает доступ к дополнительной информации о событии и 

может предпринять определенные действия, например, квитирование или устранение события. При 

устранении событие удаляется из критического состояния, поскольку если оно отмечено как 

квитированное, изменение состояния не происходит. 
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Рис 406 – Перечень событий 

 

 
Дополнительная информация о событиях приводится в теме, посвященной описанию принципов 

работы событий на стр. 137. 
 

 Диаграмма Парето аварийных сигналов и отказов 

Диаграмма Парето — это графический ресурс, используемый для установления порядка 

причин убытков, которые необходимо устранить, и для понимания взаимосвязи действий и выгод, 

которая укажет, какое действие принесет наилучший результат. Отображаются все события, 

независимо от их статуса, с ограничением в 1000 событий на актив. 
 

Figure 407 - Pareto Diagram 

Столбцы упорядочивают частоту возникновения, от высшей к низшей, что позволяет расставлять 

приоритеты проблем, стремясь выполнить принцип Парето (80% последствий происходят из 20% 

причин), то есть существует много неважных проблем а другие более серьезные. Его наибольшая 

полезность заключается в том, что он позволяет легко визуализировать и идентифицировать наиболее 

важные причины или проблемы, позволяя сосредоточить усилия на них. 
 

Анализ карты температур 

В результате анализа температур формируется визуализация с тепловой шкалой во временной 

области, зависящая от максимальных и минимальных значений температуры, зарегистрированных 

датчиком. Отображаются результаты анализа IGBT U, IGBT V, IGBT W, выпрямителя и внутреннего 

воздуха. 
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Рис 408 – Карта температур 

 

 
Высокие температуры показаны в оттенках красного, а низкие — в оттенках зеленого, при этом 

следует помнить, что значения масштабируются пропорционально каждому конкретному режиму работы 

двигателя. 

 

 

Рис 409 - Анализ карты температур выпрямителя 
 

Динамика температур 
 
 

Температуры IGBT U, IGBT V, IGBT W, выпрямителя и воздуха в помещении показаны в зависимости от 
времени. 
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Рис 410 - Показатели температуры в динамике 

 

5.6 Тип актива привод среднего напряжения 

Панель параметров оборудования типа «привод»  предназначена  для  отображения  

информации об оборудовании и состоит из одиннадцати основных элементов, которые в совокупности 

образуют панель с важной информацией для оценки состояния двигателей. 
 

Меню привода 

Здесь расположены панели параметров  привода,  т. е.  оно  используется  для  контроля  

привода. В меню представлено 6 (шесть) основных пунктов информации о приводе, слева направо: 

название, включенное или отключенное состояние, состояние подписки, а также ссылки на панели 

допусков, экспорта и связи. Меню привода выглядит следующим образом: 

 

Рис 411 – Меню привода 

 

 
В первом столбце  отображается  состояние, где зеленый цвет  соответствует  нормальному  

состоянию, а красный — неисправности. Во втором столбце указаны название и прямая ссылка на 

панель двигателя,       а в последнем столбце указан тип оборудования. 

 
 
 

Меню приводимых двигателей 

Здесь приводится список двигателей, приводимых в движение приводом, т. е. этот перечень 

предназначен только для контроля двигателей, связанных с соответствующим приводом. Меню выглядит 

следующим образом: 
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Рис 412 – Меню датчика 

В первом столбце отображается  состояние, где зеленый цвет  соответствует  нормальному  

состоянию, а красный — неисправности. Во втором столбце указаны название и прямая ссылка на 

панель двигателя,       а в последнем столбце указан тип оборудования. 

 
 
 

Изображение 

В этом блоке приводится изображение, зарегистрированное клиентом, которое может быть 

изменено. Если изображение не вставлено, будет использоваться стандартное изображение. 

 

 

 
Рис 413 – Изображение актива 

 

 
В верхнем левом углу рисунок можно перевести в полноэкранный режим для удобства его 
просмотра.. 

 

Статус актива 

В этом блоке учитываются события всех датчиков, регистрируемые для промышленного 

оборудования. Поэтому, если любой из датчиков, ссылающийся на оборудование, представляет 

неустраненное критическое событие, это событие будет отображаться в этом блоке как состояние 

исправности. 
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Рис 414 - Статус 

 

 
Когда актив включен, будет сообщено сообщение «Выполняется» и синий цвет для блока, в 

противном случае на белом фоне появится «Отключить». 

 
 
 

Состояние исправности оборудования 
 

В этом блоке учитываются события всех датчиков, регистрируемые для промышленного 

оборудования. Поэтому, если любой из датчиков, ссылающийся на оборудование, представляет 

неустраненное критическое событие, это событие будет отображаться в этом блоке как состояние 

исправности. 

 

 
Рис 415 – Блок индикации состояния  

 

 
Здесь обязательно учитывается наиболее важное из зарегистрированных состояний, поэтому 

любое критическое событие или состояние оповещения будет отображаться в первую очередь. Если 

событие ошибки не выводится, для актива отображается исправное состояние. Дополнительная 

информация о влиянии событий на представление состояния исправности оборудования приводится в 

теме «События» на стр.  137 . 
 

Показания 

Отображаются показания для привода, которые являются индикаторами работы. 
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Рис 416 – Информация от датчика 

 

 
Время с момента последнего обновления указывается в нижнем правом углу каждого блока, в 

индикаторе показаний для текущего параметра под графиком измерений. 
 

Резервное копирование параметров 

Основная функция модуля резервного копирования параметров заключается в считывании и 

сохранении параметров привода для контроля и отслеживания изменений, внесенных в параметры 

привода. 

Чтение параметров выполняется с помощью WEG Drive Scan, которое выполняет периодические 

ежедневные чтения и мгновенные показания по запросу пользователя (администратора) WEG Motion 

Fleet Management. 

Чтобы получить доступ к экрану параметров резервного копирования, выберите нужный диск. В 

верхнем меню нажмите на опцию «Обслуживание», а затем выберите «Резервное копирование 

параметров». 

 

 
Рис 417 – Резервное копирование параметров 

На экране резервного копирования параметров пользователь может запросить чтение параметра, 

экспортировать эти данные и назначить ссылку. 
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Рис 418 – Опции резервного копирования праметров 

Если пользователь не назначил ссылку на считываемые значения, сравнение между значениями не 

выполнятся, и статус в таблице отобразится как «Ссылка не назначена». 

 

Рис 419 – Ссылка не назначена 
Чтобы назначить ссылку для показаний, выберите «назначить ссылку», и появится всплывающее окно.
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Рис 420 – Всплывающее окно назначения ссылки 

 
Во всплывающем окне выберите новую ссылку. Для этого выберите ту, которая лучше всего 

подходит для сценария привода, среди ранее выполненных считываний параметров. Сделав выбор, 

нажмите на кнопку «Назначить». С назначенной ссылкой можно выполнить сравнение между ранними и 

текущими показаниями, чтобы проверить различия в значениях, например, как показано ниже:
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Рис 421 – Сравнения текущих параметров и ранее записанных 

Считывание параметров производится ежедневно в 9 часов утра. Если пользователь хочет 

выполнить считывание в другое время, просто нажмите кнопку «Запросить считывание параметра», и 

оно будет выполнено. 

При чтении параметров генерируются события, информирующие пользователя о том, что чтение 

параметров было выполнено и когда считанные значения отличаются от заданных в справочнике. Эти 

события можно просмотреть на панели инструментов желаемого устройства, как показано ниже: 

События, генерируемые чтением параметров 

Изначально это действие уже включено для пользователя. Таким образом, при чтении 

параметров будут генерироваться события и отображаться на панели актива. Если пользователь желает 

отключить эту генерацию событий, на экране допусков устройства отключите опцию «Изменение 

параметров».”
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Рис 422 – Генерация событий включена 

 

 
Рис 423 – Генерация событий выключена 

Пользователь может выбрать, какие выполненные показания он хочет просмотреть в таблице, 

щелкнув «Список доступных параметров».
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Рис 424 – Список доступных параметров 
Есть возможность экспортировать эти данные из чтения параметров через кнопку «Экспорт». 

При выборе этой кнопки пользователю будет загружен файл .csv, содержащий значения ранее 
выполненных показаний. 

Расчетные эксплуатационные показатели оборудования 

Эксплуатационные показатели рассчитываются с некоторой степенью трансформации для 

удобства просмотра и предназначены для предоставления метрики эксплуатационных показателей 

оборудования. Отображаются следующие параметры: скорость, частота, напряжение, ток, момент 

вращения, напряжение постоянного тока, а также графики зависимости скорости от мощности и скорости 

от момента. 
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Рис 425 - Эксплуатационные показатели 

 

 
Расчетные показатели также имеют динамику, которая охватывает все эксплуатационные 

показатели, помимо допусков температуры на 24-часовом графике с разрешением в 20 минут, значения 

длительности и разрешения можно изменить. 

 

 

Рис 426 - Эксплуатационные показатели в динамике 

 

 
На экране можно выбрать или удалить данные в условных обозначениях путем нажатия, например, 

на все условные обозначения параметров графика, при этом можно оставить только график минимальных 

показателей динамики. То есть, при каждом нажатии на условные обозначения происходит выбор или 

отмена отображения параметра на графике.
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Рис 427 – Взаимодействие с графиком 

 

 
При загрузке экрана отображается график со стандартным диапазоном и разрешением. Для их 

изменения необходимо выбрать значок в правом верхнем углу. 

 

 

Рис 428 - Регулирование диапазона времени на графике 

 

 
Пользователь может выбрать одну из тринадцати длительностей от 5 минут до 90 дней, 

аналогичным образом, можно выбрать разрешение графика — одну из шести опций, от 5 минут до 12 

часов. Дополнительная информация о графиках приведена на стр. 148. 
 

Время работы и потребление 

Здесь отображается время работы за 24-часовой интервал с классификацией по 3 (трем) типам 

работы: остановлено, работа и отказ. 
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Рис 429 - График времени работы 
 

 
Потребление энергии по умолчанию отображается в интервале 24 часа с шагом в 1 (один) час. 

 
 

 

Рис 430 – График потребления 

 

 
Имеется опция отображение в полноэкранном режиме — нажмите на значок конфигурации в 

правом верхнем углу графика; также имеется возможность настройки интервала дискретизации. 
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Рис 431 - Регулирование интервала времени 

 

 
При переходе на отображение данных за неделю или месяц разрешение сохраняется. Время 

работы имеет интервал настроек времени, указанный в графике потребления энергии. 

 
 
 

Информация об оборудовании 
Отображаются данные карточки оборудования. Здесь отображается информация о тегах 

устройств, указанная при регистрации оборудования 
 
 

Рис 432- Информация об оборудовании 

 

 
Таким образом, информация об оборудовании отображается при необходимости вместе с 

показаниями, что упрощает принятие любых решений, а также облегчает идентификацию в цифровом 

виде и удаленно. 

 

События 

В этом блоке показаны все квитированные и новые события для двигателя. При нажатии на поле в 

столбце Subject (тема) пользователь получает доступ к дополнительной информации о событии и может 

предпринять определенные действия, например, квитирование или устранение события. При устранении 

событие удаляется из  критического  состояния,  поскольку   если   оно   отмечено   как   квитированное,   

изменение   состояния не происходит. 
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Рис 433 – Перечень событий 

 

 
Дополнительная информация о событиях приводится в теме, посвященной описанию принципов 

работы событий на стр. 137. 
 

Диаграмма Парето аварийных сигналов и отказов  

Диаграмма Парето — это графический ресурс, используемый для установления порядка 

причин убытков, которые необходимо устранить, и для понимания взаимосвязи действий и выгод, 

которая укажет, какое действие принесет наилучший результат. Отображаются все события, 

независимо от их статуса, с ограничением в 1000 событий на актив. 
 

Рис 434 – Диаграмма Парето 

Столбцы упорядочивают частоту возникновения, от высшей к низшей, что позволяет расставлять 

приоритеты проблем, стремясь выполнить принцип Парето (80% последствий происходят из 20% 

причин), то есть существует много неважных проблем а другие более серьезные. Его наибольшая 

полезность заключается в том, что он позволяет легко визуализировать и идентифицировать наиболее 

важные причины или проблемы, позволяя сосредоточить усилия на них. 

 
 
 

Анализ карты температур привода 

В результате анализа температур формируется визуализация с тепловой шкалой во временной 

области, зависящей от максимальных и минимальных значений температуры, зарегистрированных 

датчиком. Отображаются результаты анализа IGBT U, IGBT V, IGBT W, выпрямителя и внутреннего 

воздуха. 
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Рис 435 – Карта температур 

 

 
Высокие температуры показаны в оттенках красного, низкие — в оттенках зеленого, при этом 

следует помнить, что значения масштабируются пропорционально каждому конкретному режиму работы 

двигателя. 

 

 

Рис 436 - Анализ карты температур выпрямителя 
 
 
 

Динамика температур привода 

Температуры IGBT U, IGBT V, IGBT W, выпрямителя и воздуха в помещении показаны в 
зависимости от времени. 
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Рис 437 – Показатели температуры в динамике 
 
 
 

Анализ карты температур оборудования 

В результате анализа температур формируется визуализация с тепловой шкалой, без временной 

оси, максимальных значений температуры, зарегистрированных датчиком. Отображается анализ 

температуры для каждого из 8 (восьми) каналов приводов среднего напряжения. Необходимо учитывать, 

что значения масштабированы и пропорциональны конкретному режиму работы оборудования. 

 

 

Рис 438 – Карта температур 
 
 
 

Динамика температур оборудования 

Температуры  двигателя  отображаются  на  графике  времени,  где  можно  просмотреть  их  

колебания   в сравнении с температурами в других каналах. 

 
 

 
5.7 Drive Scan 

Панель параметров Drive Scan разделена на 3 (три) экрана, облегчающих отображение 
данных для пользователя. На основной панели параметров отображается сводная информация о 
Drive Scan, а на панелях 

«Performance» (эксплуатационные показатели) и «Network» (сеть) отображается 
дополнительная информация о названиях со ссылкой на работу Drive Scan для приводов любого 
уровня напряжения (низкий, средний или высокий. 

). 



Motion Fleet Management | 225  

Панель параметров Drive Scan 

Начиная с панели Drive  Scan, имеется 4 (четыре) блока, в которых приведена сводная 

информация         о состоянии работы Drive Scan, блок в левом верхнем углу экрана содержит 

неизменную информацию, например, название и аппаратное обеспечение, к которому относится панель 

параметров, а также различную информацию, включая версию прошивки, график и приложение. 

 
 
 

 
Рис 439 – Информация о Drive Scan 

 

 
В центральной части экрана имеется изображение  для  определения  рассматриваемого  Drive  

Scan,  при этом каждая функция  Drive Scan начинается со стандартного  изображения, которое можно  

изменить.     В верхней части указано название Drive Scan. 

 

 

Рис 440 – Изображение Drive Scan 
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В верхнем правом углу имеется индикатор последних соединений и разъединений, а также 

отображается красный значок для разъединенного состояния и зеленый — для соединенного; указаны 

дата и время, количество установленных сеансов связи и приемов функции Drive Scan, а также другая 

информация. 

 
 
 

 
Рис 441 – История событий Drive Scan 

 
В нижней части экрана указаны приводы, подключенные к Drive Scan, название привода, 

являющееся ссылкой на панель параметров, модель привода, прошивка, серийный номер, адрес 

modbus, тип и качество связи, также отображается время и состояние сети для текущего состояния с 

датой последней отправки этих данных. 
 

Рис 442 - Перечень подключенных приводов 

 

 
В нижнем правом углу отображается время с последнего обновления. Для обновления перечня 

нажмите на функцию «Refresh» (обновить) в верхнем правом углу: 
 

 

Рис 443 - Кнопка обновления панели Drive Scan 

 
Выждите несколько секунд до получения запроса данных и завершения приема. Перечень 

обновится автоматически. Дополнительная информация об использовании инструмента обновления  

экрана приведена в теме «Общая конфигурация панелей параметров» на стр. 146. 
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Панель эксплуатационных показателей 

На панели эксплуатационных показателей имеются 3 (три) индикатора эксплуатационных 

показателей, первый из которых относится к центральному процессору (CPU) Drive Scan и отображает 

процент среднего использования за последний час: 

 
 

 
Рис 444 – Использование ЦП 

 

 
Также отображаются максимальное и  минимальное  средние значения за последний час с 

отклонением  в течение этого периода, а также график динамики, при этом можно изменить период 
дискретизации. Дополнительная информация приведена на стр. 148 в теме «Графики». 

. 

 

 
Рис 445 – Динамика использования ЦП 

 

 
Еще один индикатор — RAM (ОЗУ, оперативное запоминающее устройство), который также 

отображается в процентах от среднего использования за последний час: 



Motion Fleet Management | 228  

 
 

Рис 446 – Использование ОЗУ 

 

 
Также отображаются максимальное  и минимальное  средние значения за последний час с 

отклонением  в течение этого периода, а также график динамики, при этом можно изменить период 
дискретизации. Дополнительная информация приведена на стр. 148 в теме «Графики». 

. 

 

 

Рис 447 – Динамика использования ОЗУ 

 

 
Общее место хранилища на диске отображается в Гигабайтах, как показано ниже: 

 

 
Рис 448 - Использование хранилища 

 

 
Также отображается история во временной области с учетом изменений в желаемом периоде 
дискретизации. 
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Рис 449 – Динамика использования хранилища 
 

Панель параметров сети 

Панель параметров сети используется для отображения информации для всех сеансов связи 

Drive Scan, индикаторы разделены на 4 (четыре) типа, или класса. 

Первый тип — Интернет-соединение, для него применяются две основные метрики и различные 

способы их считывания. Первая — время отклика, показанное в зависимости от среднего времени 

Интернет-соединения за последний час: 

 
 
 

Рис 450 – Время отклика 
 

 
 

Помимо того, отображаются другие физические количественные параметры, например, среднее, 
максимальное и минимальное время отклика 

 
 

Рис 451 – Метрика времени отклика 
 

 

Вторая метрика — это потерянные пакеты Интернет-соединения, она отображается в виде 

отдельного индикатора: 
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Рис 452 – Потерянные пакеты 

 

 
Или отображается количественными показателями для лучшего понимания событий, произошедших за 

последний час. 
 

 

 
Рис 453 – Метрика потерянных пакетов 

 

 
Составляется временный график отклика и потерянных пакетов для оценки изменения этих 

параметров во времени, за счет чего обеспечивается лучшее понимание работы Drive Scan с сетью 

Интернет. 

 

 

 

Рис 454 - Время отклика и потерянные пакеты в динамике 

 

 
Вторая метрика относится к Wi-Fi соединению, первый блок содержит информацию, например, 

состояние, название сети, к которой выполняется соединение, уровень сигнала и количество 

разъединений, а также неизменные данные, например, MAC-адрес: 
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Рис 455 - Информация 

 

 
График используется для регистрации параметров «Rx», «Tx» и «RSSI», которые представляют 

уровень сигнала Wi-Fi соединения. 

 

 

 

Рис 456 - Временной график 

 

 
Третья метрика относится к соединению ETH 0, блоку более важной информации, например, о 

состоянии, названии подключенной сети, уровне сигнала, IP-адресе, шлюзе, адресе маски и количестве 

соединений, а также неизменной информации, например, MAC-адресе: 
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Рис 457 - Информация 

 

 
График предназначен для регистрации динамики параметров «Rx» и «Tx». 

 

Рис 458 – Временной график 

Четвертая метрика аналогична предыдущей, однако ссылается на соединение ETH 1. 

Следовательно,     в ней содержится блок более важной информации, например, состояние, название 

сети, к которой выполнено подключение, уровень сигнала, адрес IP, адрес шлюза, маска и количество 

разъединений, а также неизменная информация, например, MAC-адрес: 

 

 

Рис 459 - Информация 
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График предназначен для регистрации динамики параметров «Rx» и «Tx». 
 

 

Рис 460 – Временной график 

 
 

 
5.8 Информационная панель КПЭ установки 

На приборной панели ключевых показателей эффективности (KPI) предприятия 

отображается сводка об общем количестве датчиков, шлюзов, двигателей и других активов, а 

обзор активов можно увидеть на главной странице. 
 

Обзор 

В обзоре представлена общая информация об установке, например, история событий: 
 

 
Рис 461 - Новые и признанные события 

 
 
 

Рис 462 - Обслуживание и решенные события 
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Заводские активы классифицируются в зависимости от их текущего состояния. Двигатели и 

другие устройства в критическом состоянии отображаются в левой части экрана, в первую очередь те, 

которые находятся в критическом состоянии. 

 

Рис 463 - Двигатели и прочее оборудование в критическом состоянии 

 

 
Ниже перечислены активы в состоянии предупреждения (ошибка), как: 

 
 
 

 
Рис 464 - Двигатели и прочее оборудование в состоянии предупреждения 

 

 
Рис 465 – Привод в состоянии предупреждения 

 

 
Нижняя часть экрана посвящена перечислению активов, функционирование которых, по данным 

его датчиков, указывает на нормальное состояние, а именно: 



Motion Fleet Management | 235  

 
 

Рис 466 - Двигатели и прочее оборудование в исправном состоянии 
 

 

 
Рис 467 – Исправные приводы 

 

 КПЭ приводов 

 На вкладке, относящейся к двигателям, сначала представлен обзор, классифицирующий 
двигатели по их статусу 

 
 

 
Рис 468 - Обзор 

 

 

Кроме того, показаны другие показатели с показателями мощности и количества активов по типам, а 
именно: 
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Рис 469 - Метрики двигателя и других типов активов 

 
На панели КПЭ также отображаются активы, для которых за последний день было зарегистрировано 

наибольшее количество событий. 
 

 

Рис 470 - Активы с большим количеством событий в день 

 

 
Или объекты, в которых было зарегистрировано наибольшее количество событий за последний 
месяц. 
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Рис 471 – Перечень устройств с большим количеством событий в месяц 

 

 
Отображается время подключения каждого шлюза предприятия: 

 

 

Рис 472 - Перечень шлюзов, подключенных за последние 24 часа 

 

 
А также время без отправки данных по каждому отключенному датчику, показывающее его 

режим связи с WEG MFM. Оба блока отображают индикаторы времени подключения (или 

отключения), которые являются ключевыми индикаторами состояния предприятия, его активов и 

датчиков. 

 

 

Рис 473 – Перечень датчиков без продолжительной публикации данных 

 

 
Двигатели всех установок, к которым имеет доступ пользователь, классифицируются по типу 

привода, с инвертором или без него, и показаны следующим образом: 

 

 

Рис 474 - Разделение двигателей по подключению
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Рис 475 - Список двигателей класса 
 
 
 

КПЭ приводов 
 
 

Информация о приводах также отображается с количеством  каждого типа в дополнение к 

количеству мотор сканеров, которые отвечают за обмен данными с соответствующими приводами. 

 

 

 
Рис 476 – Количество сканеров приводов  

 

 

 
Рис 477 - Количество активов по типу 
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Количество критических событий, ошибок и информационных сообщений сведено в таблицу для 

упрощения и классифицировано в соответствии с действиями, предпринятыми пользователем. 

 

 

Рис 478 - Активы с большим количеством событий за последние 24 часа 
 

 

Рис 479 - Активы с наибольшим количеством событий за последние 30 дней 

 

 
Также есть мониторинг подключения шлюзов и сканеров прмводов, показывающий время онлайн 

за последние 24 часа, чтобы у пользователя была краткосрочная метрика того, как работают эти 

устройства. 

 

Рис 480 – Подключенные шлюзы и сканеры приводов 
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Приводы отслеживаются через блок, который показывает, какие из них дольше других без публикации 
данных в WEG MFM. 

 

Рис 481 – Приводы с наибольшим временем без публикаций 

 

 
Аналогично, в порядке убывания показаны датчики соответствующей установки, которые дольше 

всех не публиковали данные в МСМ WEG. Помимо времени показан способ связи, на который 

настроен датчик. 

 

 

Рис 482 – Датчики с наибольшим временем без публикаций 

 

5.9 Панель состояния двигателя 

Классификация на панели состояния двигателя выполняется согласно состоянию двигателя. 
Имеется три списка двигателей, по одному для каждого состояния, в соответствии с определением 
в теме «События» на стр. 137, а именно: исправное состояние, оповещение и критическое 
состояние. 

. 

 

 

Рис 483 – Двигатели в критическом состоянии 

 

 
Каждый список состоит из семи столбцов, первые четыре из которых — это состояние двигателя, 

название двигателя, дата создания (регистрации) двигателя в MFM и серийный номер двигателя. 
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Рис 484 – Двигатели в состоянии предупреждения 

 

 
Последние три столбца относятся к маркеру питания от инвертора; В зависимости от наличия 

питания от инвертора отображается «Да» или «Нет». Последние три столбца показывают график смазки 

подшипников двигателя. 
 

Рис 485 – Исправные двигатели 

 

 
Дополнительная информация о графике смазки подшипника двигателя приведена на стр. 189 в теме 

«Смазка». 

 
5.10 Панель параметров шлюза 

Шлюз — это оборудование, которое собирает данные  от датчиков  и отправляет обработанные  

данные в WEG MFM. На панели параметров отображается информация о шлюзах, связанных с 

конкретной установкой. В первом блоке приводится информация о модели, состоянии и соединении. 

 

 

Рис 486 – Онформация о шлюзе 
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По умолчанию используется модель Cassia X1000. Отображается изображение, представляющее 
шлюз, как показано ниже: 
 
 
 

 

Рис 487 – Изображение шлюза 

 

 
Справа имеется перечень элементов с указанием состояния шлюза. Таблица содержит пять 

столбцов, представляющих каждое соединение шлюза согласно его состоянию, при этом разъединенное 

состояние обозначается красным значком, а подключенное — зеленым. Во втором столбце показаны 

дата и время, после чего указывается объем отправленных/полученных данных и подробности 

передачи. Состояние изменяется   в зависимости   от  соединения  шлюза.   Через   60   секунд  после  

разрыва   соединения  шлюз   переходит   в разъединенное состояние, т. е. по умолчанию срок ожидания 

составляет одну минуту. 
 

 

Рис 488 – Статус шлюза 

ВНИМАНИЕ! 

«Статус» в информации о шлюзе является индикатором подключения к его 
API через Интернет, а список подключений и отключений относится к 

статусу шлюза в отношении WEG MFM. 
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На панели шлюза также указываются возможные соединения в порядке убывания времени, а также 
номер датчика и индикатор уровня полученного сигнала (RSSI). 

 

Рис 489 – Возможные подключения шлюза 

 

 
Учитывая данные, имеющиеся в библиографии, приемлемым уровнем сигнала считается следующий: 

 
 
 

Уровень сигнала (дБм) Классификация 

-30 Отлично 

-67 Очень хорошо 

-70 Хорошо 

-80 Плохо 

-90 Очень плохо 

 

В последнем элементе на панели параметров приведен перечень подключенных датчиков с 

указанием названия датчика и уровня сигнала. 

 

 

Рис 490 – Перечень датчиков подключенных к шлюзу 

 

 
Дополнительная информация о принципе работы шлюза приведена в руководство по эксплуатации 

шлюза Cassia X1000. 
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6 Отчёты 

Каждая установка имеет ярлык в обзоре отчётов, который позволяет настроить общий отчёт, 

который отправляется по электронной почте, в соответствии с настройками, сделанными пользователем. 

Чтобы начать создание отчёта, щелкните по ярлыку для отчётов, как показано ниже: 

 
 
 

 
Рис 491 – Два вида отчётов по установкам 

 
Основные настройки отчёта относятся к устройствам, отображаемым по выбранному месту 

установки, ниже вы можете выбрать желаемый период и указать, следует ли выводить информацию о 

КПЭ. Подробнее о КПЭ на стр. 207. 

 
 
 

Рис 492 – Конфигурация отчёта 

 

 
Период формирования отчета можно выбрать в соответствии с: 
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Рис 493 – Период генерации отчёта 

 

 
Остальные настройки относятся к тому, какие устройства будут включены в отчет, к опции 

«Добавить все», если на предприятии менее 100 устройств, или к опции удаления всех выбранных 

устройств. Доступные для включения в отчет устройства перечислены в таблице в левой части экрана, а 

устройства, которые будут включены в формирование отчета, перечислены в таблице в правой части 

экрана, в обеих таблицах фильтры позволяют искать нужные устройства. 

 
 
 

Рис 494 - Отчёты 

 

 
После выбора активов для создания отчета вы должны настроить отправку, выбрав компанию, к 

которой относится отчет, адрес электронной почты получателя и электронные письма, которые вы 

хотите отправить в копии. 
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Рис 495 – Генерация отчета  

 

 
Можно ввести ответственное лицо, а также дополнительную информацию, которая будет 

отображаться в теле письма. 

 
 
 

 
Рис 496 – Описание отчётов 

 

 
Окончательная конфигурация не является обязательной, и в отчет вставляется логотип для 

облегчения идентификации документа. 
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Рис 497 – Логотип для идентификации 

 

 
Не забывайте присылать файлы в соответствии с принятыми форматами и максимальным 

размером, логотип будет вставлен в правый верхний угол отчета. 

 
 

 

 
 

Рис 498 – Пример логотипа 

 

 
После обнаружения на «Отправить отчет» отчет будет отправлен, в правах владения областью 

отобразится расширяющееся с подтверждением, а окно также расчетное время формирования 

документа. 

 

 

Рис 499 - Уведомление об успешном запросе и уведомление о времени получения отчета 

 
По истечении указанного времени пользователь получит электронное письмо от 

noreply@wnology.io со ссылкой на сгенерированный отчет следующего вида: 
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Рис 500 - Стандартное электронное письмо со ссылкой на отчет 

 

 
Отображается сводка данных, заполненных в запросе отчета, а также сводка для облегчения 

навигации по документу. Если опция включения ключевых показателей эффективности активна 

следующим образом: 

 
 
 

 
Рис 501 – Включить отчёт КПЭ 

 

 
Отчет о ключевых показателях производительности появляется в начале документа, объединяя 

информацию о заводе следующим образом: 
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Рис 502 – КПЭ отчёт 

Выбранные активы перечислены в порядке выбора, сначала отображается информация об 

активе, затем датчики, связанные с ним, а также события с новым или неразрешенным статусом и 

зарегистрированное техническое обслуживание. 
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Рис 503 – Отчет по активу 

 

 
После сводки информации об активе в отчете представлена сводка истории по датчикам, которая 

объединяет считанные переменные и отображает их в виде конгруэнтных графиков. 
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Рис 504 – Сводка активов 
 
 
 

 
Рис 505 - Пример подробной переменной 
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7 Подписка 

Для доступа к данным об устройстве (Motor Scan, Generic Motor Scan) необходимо иметь 
активную регистрацию на платформе Motor Fleet Management, а также подписку для 
соответствующих устройств. 

После регистрации заказчика, объекта, установки и устройства на платформе Motor Fleet 

Management появится идентификатор устройства для определения его местонахождения на установке. 

Однако данные собираются и доступны только после приобретения плана подписки для 

соответствующего устройства. 

7.1 Свойства подписки 

Для управления подписками необходимо, чтобы пользователь уже зарегистрировал клиента в 

WEG MFM. Дополнительную информацию о регистрации клиентов см. на стр. 12 в теме «Добавить 

клиента». Для пользователя с уже зарегистрированным клиентом в запросе клиента появляется 

следующий экран: 
 

Рис 506 – Список клиентов 

Для клиента есть три возможных статуса, а именно: 

7.1.1 Новый 

7.1.2 На стадии оценки 

7.1.3 Одобрен 

 

Сразу после создания клиента его статус останется «Новый» до получения и начала оценки 

коммерческим сектором, после чего он изменится на «На оценке». После анализа и подтверждения 

достоверных и непротиворечивых данных у заказчика его статус изменится на «Одобрен». Статус влияет 

на разрешение клиента, новые или пробные клиенты могут вносить изменения только в подписки, 

связанные с пробной подпиской, в то время как клиенты со статусом «Одобрен» могут запрашивать 

новые подписки и имеют все возможности для управления этими подписками. Дополнительную 

информацию можно получить у коммерческого отдела WEG, см. контактные формы на стр. 11 в теме 

«СЕРВИС И ПОДДЕРЖКА». 

Чтобы активировать подписки или управлять ими, щелкните боковую панель навигации и найдите 

кнопку «Подписки», как показано ниже: 
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Рис 507 - Подписка 

 

 
На экране «Подписки» есть две вкладки. Первая вкладка — «Обзор», где изначально отображается 

информация о выбранном покупателе через кнопку просмотра данных, как показано ниже: 

 

 

Рис 508 – Данные клиента 

Далее отображаются данные о подписке, а также доступные для использования подписки и 

устройства без подписки выбранного клиента. 

 

 

Рис 509 – Общие данные подписки 
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Первый бюллетень касается суммы подписки по статусу, а именно: Активна, Истекает через 30 

дней, Просрочена и Доступна, и общее количества. 

 
 
 

 
Рис 510 - Данные подписки по статусу 

 

 
Во втором бюллетене указаны абонентские платы, доступные для каждого плана подписки, а 

именно: WEG Motion Fleet Management, WEG Motor Specialist, WEG MFM MV, WEG MFM General LV 

Drive, WEG MFM General LV Drive и Trial. 

 
 
 

 

 
 

Рис 511 - Данные о подписке согласно планам 

 
Последняя информация относится к количеству устройств выбранного клиента, которые имеют 
подписку или нет
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После этого отображаются датчики клиента с соответствующими атрибутами. В первом столбце 

указывается имя датчика, а во втором — серийное значение. В третьем столбце отображается тип 

датчика. Последние столбцы сообщают о состоянии датчика и кнопку для назначения датчика 

плоскости. 
 

Рис 512 – Перечень сканеров 

 

 
Нажмите на кнопку, чтобы развернуть данные нужного датчика. Вам будут представлены 

данные подписки, относящиеся к выбранному датчику. 
 

Рис 513 - Кнопка для расширения информации 

 

 
Пользователю отображаются атрибуты подписки, включая идентификатор подписки в первом 

столбце. Во втором Статус такой же. Затем дата начала и дата истечения срока действия. И наконец 

оставшееся время и возможность удалить его. 
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Рис 514 - Информация о подписке датчика 

 

 
По умолчанию пользователю отображаются все датчики, которые есть у выбранного клиента. 

Для более точного поиска можно фильтровать данные с помощью кнопок «Установка», «Тип» и 

«Статус», отображаемых над таблицей. После выбора нужных фильтров просто нажмите кнопку 

«Поиск», и данные будут отображаться на экране в соответствии с фильтрами пользователя. 

 
 
 

Рис 515 - Фильтр 

Во второй вкладке под названием «Управление подписками» отображается та же информация 

о данных подписки, что и в первой вкладке. 
 

 
Рис 516 – Данные подписки 

Здесь представлен элемент «Управление подпиской», отвечающий за отображение данных 

элементов подписки, таких как ключ поиска, план, статус, дата, контрактное и назначенное 

количество. 
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Рис 517 – Управление подписками 

Чтобы открыть информацию датчика по конкретной подписке, выберите нужную подписку, как 
показано ниже: 
 

Рис 518 – Детали подписки 

При этом будет отображаться информация, о том, есть ли у датчиков подписка или нет, и если да, то 

появляется кнопка «Удалить элемент», чтобы удалить его из текущей подписки. 
 

 
Рис 519 – Датчики с подпиской 

 

 
7.2 Пробная подписка 

 

Каждый зарегистрированный клиент по умолчанию имеет 60-дневную (бесплатную) пробную 

подписку. Пробную подписку можно использовать только один раз. Чтобы начать пользоваться, просто 

назначьте её ранее зарегистрированному устройству. По истечении Пробного периода (60 дней) 

обновление собранных данных будет прервано до тех пор, пока не будет активирована новая подписка. 

Данные, собранные во время пробного периода, будут храниться в течение 30 дней после истечения 
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периода, если новая подписка на соответствующее устройство не будет подключена, они будут удалены. 

Планы подписки, доступные для WEG MFM, можно уточнить у коммерческого отдела WEG для получения 

дополнительной информации, см. контактные формы на странице 273 в разделе «СЕРВИС И 

ПОДДЕРЖКА». 

Для пользователя с первым зарегистрированным клиентом в запросе клиента будет представлен 

следующий экран, показывающий статус клиента «На рассмотрении» или «Новый» как показано ниже: 

 

 

Рис 520 – Новый клиент 
 
 
 

Рис 521 – Клиент «на рассмотрении» 

 

 
Чтобы просмотреть пробную подписку, щелкните боковую панель навигации и найдите кнопку 

«Подписки» как показано на рисунке ниже:
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ВНИМАНИЕ! 

При создании нового клиента по умолчанию устанавливается Пробная 

лицензия на регистрацию устройства на 60 дней. 

 

Рис 522 - Подписки 

 

 

По умолчанию отображаются две подписки для пользователя, у которого уже зарегистрирован 

клиент. Подписка «Учетная запись клиента WEG Motion Fleet Management по умолчанию» отвечает за 

все разрешения, связанные с клиентом, такие как количество пользователей, количество 

одновременных доступов, количество установок и зарегистрированных устройств. 

Подписка «WEG Motion Fleet Management Trial LvMotor» относится к устройствам, автоматически 

предоставляемым и действительным в течение 60 дней. Также предлагается автоматически после 

создания пользователем клиента с целью предоставления возможности зарегистрировать устройство 

для реального использования WEG MFM в течение двух месяцев. 

Пробная подписка доступна спонтанно в количестве одной на клиента. Для получения 

дополнительной информации обратитесь к информации на странице 273. 

 

 

 

7.3 Приобретение и активация новых подписок 

Для приобретения подписки, отличной от пробной (Trial), необходимо обратиться в отдел продаж 

WEG Digital. 

Контактную информацию можно найти на странице 273 в теме «СЕРВИС И ПОДДЕРЖКА». 

После того, как план подписки успешно согласован с коммерческой командой, подписка будет 

указана среди списка подписок. Пример предоставлен ниже: 
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Рис 523 – Количественные индикаторы 

Вы можете получить доступ к списку подписок и отфильтровать их по принадлежности и статусу. 

Таким образом, будут перечислены устройства, зарегистрированные в WEG MFM. Принадлежность 

подписки должно быть выполнено на устройстве во включенном состоянии, как показано ниже: 

 
 
 

Рис 524 - Список устройств Motor Scan 

 

 
Возвращаясь к экрану подписок, будет показан клиент, которому принадлежит устройство. 

 

Рис 525 – Выбор клиента 

 

 
Выберите датчик, который вы хотите связать с подпиской. Затем нажмите «Добавить», как показано ниже: 
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Рис 526 – Устройства с подпиской 

 

 
Откроется всплывающее окно, чтобы вы могли выбрать, к чему будет назначен датчик. Для выбора 

необходимо нажать на кнопку «+». 

 
 
 

Рис 527 – Выбор подписки 

 

 
При подтверждении действия устройство будет добавлено в подписку, это назначение 

устройства отображается в списке устройств, как показано ниже: 

 
 
 

 

Рис 528 – Включенное и зарегистрированное устройство 
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На экране подписок вы можете увидеть процент назначенных подписок. Поскольку для этого 

устройства подписка была приобретена только одна процент использования равен 100%. 

 

 

 

 Рис 529 – Информация об использовании 

Чтобы открыть информацию датчика по конкретной подписке, выберите нужную подписку, как 
показано ниже: 
 

 

Рис 530 – Детали подписки 

При этом будет отображаться информация, информирующая о том, есть ли у датчиков подписка или 

нет, и если да, то появляется кнопка «Удалить элемент». 
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Рис 531 – Датчики с подписками 

 

 
Если датчик не привязан к выбранной подписке, его можно назначить, выбрав его и нажав кнопку 

«Назначить». 
 

Рис 532 – Выбор подписки 

 

 
После выполнения процесса устройству будет назначена подписка. 

 

 
7.4 Перенос подписки 

 

Для замены актива в подписке у клиента должен быть статус «Выпущен». Получив доступ к 

«клиентам», можно проверить статус, который должен отображаться в соответствии со статусом: 



Motion Fleet Management | 264  

 
 

Рис 533 - Клиенты 

Вы можете продолжить процесс управления подписками. Нажмите на боковую панель навигации 

и найдите кнопку «Подписки», как показано ниже: 

 
 

 

Рис 534 - Подписка 

 

 
Выберите вторую вкладку «Управление подписками», и данные подписки будут отображаться на 

экране для пользователя. 



Motion Fleet Management | 265  

 

Чтобы удалить актив из подписки, выберите нужную подписку, как показано ниже.: 
 

Рис 535 – Детали подписки 

 

 
При этом будет отображаться информация,о том, есть ли у датчиков подписка или нет, а если есть, 

то представлена кнопка «Отмена». 

 

 

 

Рис 536 – Датчики с подпиской 
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Чтобы удалить подписку, выберите кнопку «Удалить элемент» для нужного датчика. Откроется 

всплывающее окно для подтверждения действия. Приняв «Я знаю и хочу продолжить» и нажав кнопку 

подтверждения, подписка будет удалена, и отобразится сообщение, как показано ниже. 

 

 

Рис 537 – Сообщение о подтверждении 

 

 
Вернувшись к экрану подписок, вы можете увидеть уменьшение процентов подписки. 

 

 

Рис 538 – Подписка после удаления 

 

 
Чтобы назначить подписку датчику, первым шагом следует выбрать эту подписку. 

 

Рис 539 – Детали подписки 

 

 
После этого выберите датчик, которому хотите назначить подписку, и нажмите кнопку «Назначить». 
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Рис 540 – Выбор подписки 

 

 
После выполнения процесса устройству будет назначена подписка. 
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ВНИМАНИЕ! 

Установки и/или устройства должны принадлежать одному клиенту и не 

должны находиться в кластере, у вас также должны быть права 

администратора. Если это так, разгруппируйте его, а затем переместите 

устройство. 

8 Перемещение устройств и установок 

 

 
Перемещение устройств и установок — это функция, позволяющая перемещать установки/ 

устройства, в случае если они были зарегистрированы неверно или произошли изменение в конструкции 

таких устройств. 
 

 

8.1 Перемещение установок 

 

Действие «Переместить установку» запускается выбором параметра «Система» в боковом меню. 
 
 
 

Рис 541 - Опция "Регистрация и редактирование" 

 

 
После выполнения действия будет представлен экран с параметрами для системы. Выберите опцию 

«Переместить» из представленных вариантов. 
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Будет представлен экран для перемещения установок. Чтобы выполнить удаление, просто 

выберите клиента. При этом в ячейках «Происхождение» и «Пункт назначения» будут перечислены 

установки, присутствующие в нем, просто выберите, какое из них вы хотите переместить, из ячейки 

«Происхождение» в «Пункт назначения».. 

 
 
 

 
Рис 542 – Экран перемещения установки 

После выбора необходимых опций при нажатии на кнопку «Переместить» появится 

всплывающее окно подтверждения с запросом согласия на выполнение действия. 

 

 

 
Рис 543 - Подтверждение 
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Нажав на поле «Я знаю и хочу продолжить», а затем на кнопку «Подтвердить», будет выполнено 

действие по перемещению установки, после чего отобразится подтверждающее сообщение.. 
 

 

Рис 544 – Подтверждающее сообщение 

 

 
8.2 Перемещение устройств 

 

Действие «Переместить устройство» запускается выбором пункта «Устройство» в боковом меню. 
 
 

 

Рис 545 – Меню устройство 

 

 
После выполнения действия будет представлен экран с параметрами устройства. Выберите 

опцию «Переместить» из представленных вариантов. 
 

 

Рис 546 – Кнопка перемещения 



Motion Fleet Management | 271  

Будет представлен экран для перемещения устройств. Чтобы выполнить удаление, просто 

выберите клиента. В ячейке «Происхождение» и «Пункт назначения» будут перечислены устройства, 

выберите, какое из них вы хотите переместить, из «Происхождение» в «Пункт назначения». 
 

 
Рис 547 – Экран перемещения устройств 

После выбора необходимых опций при нажатии на кнопку «Переместить» появится 

всплывающее окно подтверждения с запросом согласия на выполнение действия. 

 

 

Рис 548 – Окно подтверждения 

При нажатии на поле «Я знаю и хочу продолжить», а затем на кнопку «Подтвердить», будет 

выполнено действие по перемещению устройства, а затем отобразится подтверждающее сообщение. 
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Рис 549 – Подтверждающее сообщение 
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9 Обмен данными 

WEG Motion Fleet Exchange позволяет пользователям получать доступ к данным, 

полученным по подписке, и интегрировать их в свою собственную систему. 

Запрос на подписку можно отправить в отдел продаж WEG. Для получения дополнительной 

информации см. контактные формы на странице 275 в теме «СЕРВИС И ПОДДЕРЖКА». 

Доступ к экрану Exchange можно получить через главное меню. В нем будет информация о 

подписках и доступ к документации. 

 
 

 

Рис 550 – Меню обмена данными 
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10 Политики и соглашение 

В боковом меню есть опция «Политики и соглашение». Нажав на нее, вы увидите две опции: 

«Условия использования MFM» и «Клиентское соглашение MFM», как на изображении ниже: 

 
 

Рис 551 - MFM Политики и соглашение 

При нажатии на «Условия использования MFM» открывается новая вкладка пользовательского 

представления, в которой представлены Условия использования WEG MFM. 

Нажав «Клиентское соглашение MFM», пользователь попадает на новую вкладку визуализации, где 

представлено Клиентское соглашение MFM. 



Motion Fleet Management | 275  

11 Сервис и поддержка 

На боковой панели навигации у нас есть доступ к каналам для связи с командой, ответственной за 
продукт MFM. 

 
 

Рис 552 - MFM контакты 

 

 
В разделе «Где купить» пользователь попадает на страницу, где он может указать необходимый 

продукт и свое местонахождение, а также будет проинформирован о ближайшем месте для 
совершения покупки. Точно так же техническая помощь требует знания продукта и местоположения, 
чтобы показать варианты, которые клиент получит в виде поддержки от WEG. Часто задаваемые 
вопросы — это ссылка, которая ведет пользователя на страницу с ответами на часто задаваемые 
вопросы, чтобы упростить решение общих проблем для пользователей. 

 
Контакты: 

 Техническая поддержка по настройке датчиков, шлюзов и MFM. 

o Бразилия -ts-wdi@weg.net 
o Другие страны -ts-wdi@weg.net 
o Россия и СНГ - sales-wes@weg.net 

 Техническая поддержка по приложению MFM. 

o Бразилия -mfm_support@wnology.io 
o Другие страны -mfm_support@wnology.io 
o Россия и СНГ - sales-wes@weg.net 

 По вопросам приобретения. 
o Найти торгового представителя в вашем регионе - 

mailto:ts-wdi@weg.net
mailto:ts-wdi@weg.net
mailto:mfm_support@wnology.io
mailto:mfm_support@wnology.io
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https://www.weg.net/institutional/BR/pt/contact/where-to-buy 

o Бразилия -salesWDI@weg.net 

o Другие страны - sales-wdi@weg.net 
o Россия и СНГ - sales-wes@weg.net 

 Информация о мотор-сканере 

o https://www.weg.net/institutional/BR/pt/contact/contact-us 

o https://www.weg.net/institutional/BR/en/contact/contact-us 
 

Другие контакты, через онлайн-поддержку сайта: 
https://www.weg.net/institutional/BR/en/solutions/digital-solutions в теме «Контакты». 

https://www.weg.net/institutional/BR/pt/contact/where-to-buy
mailto:vendasWDI@weg.net
mailto:sales-wdi@weg.net
https://www.weg.net/institutional/BR/pt/contact/contact-us
https://www.weg.net/institutional/BR/en/contact/contact-us

